[En} ROTARY LASER

ROTO HVG 800,/800 DS

User manual

Congratulations on purchasing the CONDTROL ROTO HVG 800/
ROTO HVG 800 DS rotary laser level. Before using the device
for the first time, please read carefully the safety instructions
provided in this user manual.

SAFETY INSTRUCTIONS

Attention! This user manual is an essential part of your
device. Before starting work, carefully read the manual. If the
instrument is given to someone for temporary use, be sure to
enclose user manual to it.

- Do not misuse the instrument.

- Do not remove warning signs and protect them from abrasion,
because they contain information about safe operation of the
instrument.

Laser radiation!
Do not stare into beam
Class 2 laser
<1 mW 515 nm

IEC 60825-1: 2014-05

- Do not look directly into the laser beam or its reflection, either
with the naked eye or through optical instruments. Do not aim
the laser beam at people or animals without the need, as it may
cause blindness.

- To protect your eyes close them or look aside.

- Always set up the device so that the laser beams are projected
above or below eye level.

- Do not allow unauthorized persons into the working area of
the device.

- Keep the device beyond reach of children and unauthorized
people.

- Do not disassemble or repair the device yourself. Servicing and
repairs should only be carried out by qualified personnel using
original spare parts.

- Do not operate the device in explosive environments, close to
flammable materials.

- Laser glasses are used for better recognition of the laser beam.
Do not use them for other purposes. Laser glasses do not protect
against laser radiation, are not intended for UV protection, and
impair colour perception.

- Do not allow the batteries to overheat to avoid explosion and
electrolyte leakage. If liquid comes into contact with the skin,
wash the affected area immediately with soap and water. In
case of eye contact, rinse thoroughly with clean water for 10
minutes and consult a doctor.

INTENDED USE

ROTO HVG 800 is a self-levelling rotary laser, designed for
construction workers, plasterers, and contractors, intended to
project vertical and horizontal planes as well as plumb dots.
Slope setting function allows to project inclined planes tilted up
to +10% for the axes X and Y. This rotary laser is suitable for use
at both indoor and outdoor building areas.

ROTO HVG 800 DS provides extended capabilities for
professional use. DS-remote digital remote control allows to
set the tilt angle of the laser plane and increase the rotation
speed of the laser head up to 3000 rpm, ensuring a bright and
stable line. X-actRoto digital receiver provides millimeter-level
accuracy in beam positioning.

TECHNICAL SPECIFICATIONS
ROTOHVG 800  ROTO HVG 800 DS

Operating range with

detector (diameter) 800m
Accuracy +0,05 mm/m
Electronic o

" +5
self-levelling range
Tilt angle for axes
XandY +10%

0, 300, 600, 0, 300, 600, 1000,

Rotation speed 1000, 1500 rpm | 1500, 3000 rpm

Scanning mode Scanning sector 5°, 10°, 30°, 90°

Maximum operating

distance of the remote 300 m 500 m
control

Battery operating time 22h

Dust anAd water P66
protection

Laser type Class 11515 nm <1 mW
Operating -10°C~ +50°C
temperature

Storage temperature -20°C~ +50°C

16,8 V 2000 mAh

Power supply rechargeable Li-lon battery

Laser receiver
power supply

2x1,5VAA 4x15VAA
alkaline batteries | alkaline batteries

Remote control

3,7V 3000 mAh Li-lon
power supply

Tripod mounting

thread >/8

Dimensions 215x215x 232 mm

Weight 3,5kg
DELIVERY PACKAGE

ROTO HVG 800: rotary laser, RotoSense laser receiver, remote
control, charger, glasses, user manual, hard case.

ROTO HVG 800 DS: rotary laser, X-actRoto laser receiver,
DS-remote digital remote control, charger, glasses, user manual,
hard case.

PRODUCT DESCRIPTION
1. Laser exit windows

2. Rotary head

3. Laser dot exit window
4. Control panel

5. Battery compartment
6. Power connector
7.5/8” tripod thread

Control Panel
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Roto HVG 800

Switch on/off rotary laser

Manual mode

Deactivated self-levelling after misalignment
Repeated self-levelling after misalignment
Tilt adjustment along X-axis

Tilt adjustment along Y-axis

Shifting scan sector clockwise

Shifting scan sector counterclockwise
Scanning mode/selection of scanning sector
10. Rotation speed selection
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LED indicators:

11. Switch on/off indicator

12. Self-levelling mode indicator

13. Manual mode indicator

14. Indicator of deactivated self-levelling after misalignment
15. Indicator of repeated self-levelling after misalignment

Laser Receiver RotoSense (ROTO HVG 800)
1. Display

1.1. Accuracy indicator
(coarse / high)

1.2. Direction indicator
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1.3. Laser line
detection indicator

1.4. Battery charge
level indicator
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1.5. Sound signal indicator 12 -—
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3. Receiver sensor 5 5
4. Bubble level
5. Magnets

6. Level marks
7. Battery cover
8.1/4” thread
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Laser Receiver X-actRoto (ROTO HVG 800 DS)
1. Display

1.1. Distance indication to the laser line

1.2 Measuring unit

1.3. Accuracy indicator (high/standard/low/minimal)
1.4. Direction indicator

1.5. Laser line detection Indicator

1.6. Battery level indicator

1.7. Sound signal indicator

1.8. Zero setting

1.9. Backlight indicator
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. Keypad:

|
O Switch on/off / LCD backlight

Yy
A Accuracy setting

‘))) Switch on/off sound signal
MM

IN  Unit selection

0

SET Zzero setting

Receiver sensor
Bubble level
Magnets

Level marks
Battery cover
1/4” thread
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X-actRoto

Remote Control (ROTO HVG 800)

1. Switch on/off

2. Manual mode

3. Deactivated self-levelling after misalignment
4. Repeated self-levelling after misalignment
5.
6
7
8
9

Tilt adjustment along X-axis

. Tilt adjustment along Y-axis

. Shifting scan sector counterclockwise

. Shifting scan sector clockwise

. Scanning mode / selection of scanning sector

10. Rotational speed selection

LED indicators:

11. Switch on/off indicator
12. Manual mode indicator
13. Self-levelling mode

14. Indicator

15. Indicator

Indicator

of repeated
self-levelling
after misalignment

of deactivated
self-levelling
after misalignment

DS-remote remote control (ROTO HVG 800 DS)

Control panel

1. Switch on/off

2. Display

2.1 Slope angle value in X plane

2.2 Slope angle value in Y plane

2.3 Scan sector indicator

2.4 Rotation speed indicator

2.5 Mode indicator

2.6 Indicator of repeated self-levelling after misalignment
2.7 Indicator of deactivated self-levelling after misalignment

Slope setting mode

Deactivated self-levelling after misalignment
Repeated self-levelling after misalignment
Cursor movement left and right

Setting slope angle value along X and Y axes
Shifting scan sector clockwise

Shifting scan sector counterclockwise

10. Scanning mode / selection of scanning sector
11. Rotation speed selection
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LED indicators

12. Switch on/off indicator

13. Self-levelling mode indicator

14. Slope setting mode indicator

15. Indicator of repeated self-levelling after misalignment
16. Indicator of deactivated self-levelling after misalignment
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X+ 00.21°
y + 00.05"

OPERATION
Charging battery in the rotary laser
The device is powered by a built-in rechargeable Li-lon battery.

If the power indicator on the control panel starts

flashing during operation, the battery must be charged.

To charge the battery, connect the charger to a power source.
Insert the charger into the Type-C charging port on the battery.
Use only the charger supplied with the device to charge the
battery pack.

A full charge takes about 7 hours. It is allowed to operate the
device while charging. During charging, the power indicator on
the charger will remain red. Wait until the green indicator lights
up, indicating full charge, and then disconnect the charger.
Remove the batteries if the device will not be used for a long
period of time.

Replacing batteries in the laser receiver

The receiver is powered by 2x1,5V AA (RotoSense) /
4x1,5V AA (X-actRoto) alkaline batteries included in the
delivery package. The battery compartment is on the back
side of the receiver.

Replace the batteruies if the battery charge indicator on the
display appears as shown O (X-actRoto), or if the power
indicator starts flashing (RotoSense). Open the battery
compartment cover, remove the batteries and insert new
ones, observing the correct polarity. Refit the cover until it
clicks into place.

Remove the batteries from the receiver if it will not be
used for a long period to prevent corrosion and battery
discharging.

Remote control battery charging

The device is powered by a 3,7 V 3000 mAh Li-lon battery
integrated into the device housing.

Charge the battery if the power indicator starts flashing. To
charge the battery, connect the charger to a power source. Insert
the charger into the Type-C port to begin charging.

To charge the battery, use the charger supplied with the product.
A full battery charge takes 3—4 hours. Operation of the device
during charging is permitted.

Switch on/off the rotary laser

O
Press the button to switch on the laser.

[}
Press the button O to switch off.

OPERATION MODES

Automatic mode (self-levelling)

Place the rotary laser on a flat, stable surface or a 5/8” tripod in
vertical or horizontal position.

Switch on the rotary laser. The laser beam and levelling indicator
will flash while self-levelling.

Once self-levelling is complete, the laser beam will stop flashing,
and the rotary head will start rotating clockwise at 600 rpm.

If the rotary laser is out of self-levelling range of 5°, the laser
beam and mode indicator will flash simultaneously, and the
device will emit an audible signal. Switch off the rotary laser,
reposition it, and restart.

Manual mode

This mode allows to project inclined planes tilted up to +10%
along the X and Y axes.

Place the device on a stable surface or 5/8” tripod in horizontal
position.

Switch on the device.

Press the manual mode button ; the manual mode

indicator will light up.

Press and hold @ @ to adjust the tilt angle along the
X-axis.

Press and hold @ to adjust the tilt angle along the Y-axis.

To exit manual mode, press again. The indicator will
turn off, and the device will return to self-levelling mode.

Deactivation of automatic self-levelling after misalignment

If the device is misaligned by external action, it will stop levelling.
The rotating head will stop, and the device will emit a continuous
sound signal. Switch off the device, restart it, and repeat self-
levelling.

To deactivate automatic self-levelling after misalignment, press
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the button \=—_ . The indicator will light green.

Repeated self-levelling after misalignment

This function allows continuous rotation of the rotary head in
case of slight disturbances, ensuring stable operation.

If the tilt exceeds the self-levelling range, the laser beam and
mode indicator will flash simultaneously, and the device will
emit a sound signal. Once the tilt returns within range, the
device will resume operation.

To activate self-levelling after misalignment, press the button

. The indicator will light green.

Laser plumb dots
The device features an up dot (zenith) and down dot (nadir). The
plumb dots are active in all operation modes.

Rotation speed

~

RPM
Press the button / to change the rotation speed of the
laser emitter. Rotation speed will change in the following way:
ROTO HVG 800: 0/300/600/1000. With remote control -
0/300/600/1000/1500 rpm.
ROTO HVG 800 DS: 0/300/600/1000. With DS-remote remote
control - 0/300/600/1000/1500/3000 rpm.

Attention! The lower the rotation speed, the brighter the beam.



Step movement

~

RPM
Press #to set rotation speed to 0. The head stops rotating.
Press / for single-step movement clockwise.
Press \ for single-step movement counterclockwise.

Scan mode
Scan mode allows seeing laser line at long distance.

~

RPM
Press d to set rotation speed to 0. The head stops rotating.

Press @to activate scanning mode.

Repeatedly press the button to select the scanning sector: 0°—
5°-10°-30°-90°.

Press / to move the scanning sector clockwise, or

\ to move it counterclockwise.
To exit scanning mode, press @ again.

OPERATION WITH THE LASER RECEIVER
Switch on/off

|
Press O to switch on the receiver.

|
Press and hold O for 3 seconds to switch it off.

Accuracy

By default, high accuracy is set.
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Press A to select accuracy:
RotoSense: high (+1 mm), coarse (+1.5 mm).

X-actRoto: high (+1 mm/50 m), standard (+2 mm/50 m),
low (5 mm/250 m), minimal (+10 mm/350 m).

Sound indication
Press ‘))> to adjust volume.
Display backlight

|
By default, the backlight is off. Press the button o to turn the
backlight on/off.

Measuring units (X-Act Roto)
MM

Press IN to select the unit of measurement: mm, inches,
fractional inches.

Zero setting (X-Act Roto)

0

Press SET within the receiver’s range to set the current laser
position as the default zero point.

Working with the receiver

Switch on the receiver and configure settings. Fix the receiver
onto a levelling rod, metal surface, etc.

Place it in the laser beam path.

Move the receiver up or down following the arrows on the LCD
display (front or back, whichever is convenient) and the LED
indicators (X-ActRoto).

A down arrow indicates that the receiver should be moved
down; an up arrow indicates it should be moved up.

The indicator "eﬁ“ﬂll'%ﬂlﬂil' shows the exact distance to the laser
line (X-Act Roto). When the laser beam hits the receiver center
and aligns with the level marks, the receiver emits a sound (if
enabled), and the laser detection symbol appears on the display.

OPERATION WITH THE REMOTE CONTROL

The buttons on the remote duplicate the rotary laser control
panel buttons, allowing remote operation up to 300 m for ROTO
HVG 800 DS and up to 500 m for ROTO HVG 800 DS.

Setting the slope angle using the remote control
(ROTO HVG 800 DS)

1. Press slope mode button LOPE . The mode indicator will

light up.

2. Use the buttons @ @ to move the cursor left and
right.

3. Use the buttons @ to set the tilt angle about the X and
Y axes.

4. Confirm the set values by pressing button to set

the tilt angle.

~

RPM
5. Press / to reset the set values.

ACCURACY CHECK

X-axis

1. Place the device 0.5 m from one wall and 10 m from the
opposite wall, with the X-axis facing the wall.

2. Switch on the device. After levelling, mark the beam position
on both walls as X1 and X2.

3. Switch off the device. Move it to the opposite wall without
changing position of the device.

4. Switch on the device. Align the projected line with point X2.
5. Mark the beam on the opposite wall as X3.

6. If the distance between X1 and X3 exceeds 1 mm, switch off
the device and contact the service center.

Y-axis

1. Place the device with the Y-axis facing the wall.

2. Switch on the device. After levelling, mark the beam position
on both walls as Y1 and Y2.

3. Switch off the device. Move it to the opposite wall without
rotating the housing.

4. Switch on the device. Align the projected line with point Y2.
5. Mark the beam on the opposite wall as Y3.

6. If the distance between Y1 and Y3 exceeds 1 mm, switch off
the device and contact the service center.

CARE AND MAINTENANCE

The rotary laser level is a high-precision instrument and requires
careful handling. Before use, and after any mechanical shock
(falls, impacts), always check accuracy.

Observation of the following recommendations will extend the
life of the device:

1) Keep the device, spare parts, and accessories out of reach of
children and unauthorized persons.

2) Transport the device only when switched off and inside its
hard case.

3) Do not store the device in dusty or dirty environments. The
instrument is dust and dirt resistant, but long-time exposure
to these elements may damage internal moving parts of the
instrument.

4) Store the device in a dry place. The instrument is water
resistant, but precipitate, humidity and liquids containing
minerals may damage the electrical circuits of the instrument.
Do not try to dry the instrument by fire or a hairdryer.

5) Do not store in temperatures above +50°C. High heat
shortens electronics lifespan, damages batteries and deforms or
melts plastic parts.

6) Do not store in temperatures below -20°C. After exposure to
cold, condensation may form when moved indoors, damaging
electronics.

7) Protect the device from impacts, falls, and strong vibrations
to avoid accuracy loss.

8) Periodically check accuracy (see «Accuracy check»). If
calibration is required, contact the service center.

9) Clean the device with a soft damp cloth. Do not use harsh
chemicals, solvents, or detergents.

10) Clean the laser aperture with a lint-free cloth and isopropyl
alcohol.

11) Remove batteries if the device will not be used for an
extended period.

12) Store the battery in a dry place at 0°C to 30°C.

13) Do not leave discharged batteries inside the device.

UTILIZATION
Expired tools, accessories and package should be passed for
waste recycle. Please send the instrument to the following

address for proper recycling:
—

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Germany

Do not throw the instrument in municipal waste!

According to European directive 2002/96/EC expired measuring
tools and their components must be collected separately and
submitted to environmentally friendly recycle of wastes.

WARRANTY

All CONDTROL GmbH products go through post-production
control and are governed by the following warranty terms. The
buyer’s right to claim about defects and general provisions of the
current legislation do not expire.

1) CONDTROL GmbH agrees to eliminate all defects in the
product, discovered while warranty period, that represent the
defect in material or workmanship in full volume and at its own
expense.

2) The warranty period is 24 months and starts from the date
of purchase by end customer (see the original supporting
document).

3) The warranty doesn’t cover defects resulting from wear and
tear or improper use, malfunction of the product caused by
failure to observe the instructions of this user manual, untimely
maintenance and service and insufficient care, the use of non-
original accessories and spare parts. Modifications in design of
the product relieve the seller from responsibility for warranty
works. The warranty does not cover cosmetic damage, that
doesn’t hinder normal operation of the product.

4) CONDTROL GmbH reserves the right to
replacement or repair of the device.

decide on

5) Other claims not mentioned above, are not covered by the
warranty.

6) After holding warranty works by CONDTROL GmbH warranty
period is not renewed or extended.

7) CONDTROL GmbH is not liable for loss of profit or
inconvenience associated with a defect of the device, rental cost
of alternative equipment for the period of repair.

This warranty applies to German law except provision of the
United Nations Convention on contracts for the international
sale of goods (CISG).

In warranty case please return the product to retail seller or send
it with description of defect to the following address:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Germany



| DE} ROTATIONLASER
ROTO HVG 800/800 DS

Herzlichen Gliickwunsch zum Kauf des CONDTROL ROTO HVG
800/ ROTO HVG 800 DS Kreuzlinienlasers. Bitte lesen Sie vor
der ersten Inbetriebnahme des Geréts sorgfiltig die in dieser
Betriebsanleitung enthaltenen Sicherheitshinweise.

SICHERHEITSHINWEISE

Achtung! Diese Betriebsanleitung ist ein wesentlicher
Bestandteil lhres Gerats. Lesen Sie die Anleitung sorgfaltig
durch, bevor Sie mit der Arbeit beginnen. Wenn das Gerat
voribergehend an jemand anderen weitergegeben wird, legen
Sie unbedingt die Betriebsanleitung bei.

- Das Gerdt nicht zweckentfremden.

- Entfernen Sie keine Warnhinweise und schiitzen Sie diese vor
Abrieb, da sie Informationen Uber den sicheren Betrieb des
Geréts enthalten.

Laserstrahlung! ‘
Nicht in den Strahl blicken
Laserklasse 2
<1 mW 515 nm
IEC 60825-1: 2014-05 |
- Nicht direkt in den Laserstrahl oder dessen Reflexion schauen,
weder mit bloBem Auge noch durch optische Instrumente. Den
Laserstrahl nicht ohne Notwendigkeit auf Personen oder Tiere
richten, da dies zur Erblindung fiihren kann.
- Um lhre Augen zu schitzen, schlieRen Sie sie oder schauen
Sie zur Seite.
- Stellen Sie das Gerat immer so auf, dass die Laserstrahlen tiber
oder unter Augenhdohe projiziert werden.
- Unbefugten ist der Zutritt zum Arbeitsbereich des Gerats nicht
gestattet.
- Halten Sie das Gerat auBerhalb der Reichweite von Kindern und
unbefugten Personen.
- Das Gerat nicht selbst zerlegen oder reparieren. Wartung
und Reparaturen durfen nur von qualifiziertem Personal unter
Verwendung von Original-Ersatzteilen durchgefiihrt werden.
- Betreiben Sie das Gerat nicht in explosionsgefdhrdeten
Umgebungen oder in der Ndhe von brennbaren Materialien.
- Laserbrillen werden zur besseren Erkennung des Laserstrahls
verwendet. Verwenden Sie sie nicht fir andere Zwecke.
Laserbrillen bieten keinen Schutz vor Laserstrahlung, sind
nicht fur den UV-Schutz vorgesehen und beeintrachtigen das
Farbempfinden.
- Lassen Sie die Batterien nicht Uberhitzen, um Explosionen und
das Auslaufen von Elektrolyt zu vermeiden. Wenn Fliussigkeit
mit der Haut in Kontakt kommt, waschen Sie die betroffene
Stelle sofort mit Seife und Wasser. Bei Augenkontakt sptilen Sie
grundlich 10 Minuten lang mit klarem Wasser und konsultieren
Sie einen Arzt.

BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

ROTO HVG 800 ist ein selbstnivellierender Rotationslaser, der fir
Bauarbeiter, Verputzer und Bauunternehmer entwickelt wurde
und zur Projektion von vertikalen und horizontalen Ebenen
sowie Lotpunkten dient. Die Funktion zur Neigungseinstellung
ermoglicht die Projektion geneigter Ebenen mit einer Neigung
von bis zu #10 % fiir die Achsen X und Y. Dieser Rotationslaser
eignet sich sowohl fir den Einsatz in Innen- als auch in
AuBenbereichen von Baustellen.

ROTO HVG 800 DS bietet erweiterte Funktionen fir den
professionellen Einsatz. Die digitale DS-remote Fernbedienung
ermoglicht das Einstellen des Neigungswinkels der Laser-
Ebene und das Erhdhen der Rotationsgeschwindigkeit des
Laserkopfes auf bis zu 3000 U/min, was eine helle und stabile
Linie gewahrleistet. Der digitale X-actRoto Empfianger bietet
eine millimetergenaue Genauigkeit bei der Strahlausrichtung.

TECHNISCHE DATEN

ROTO HVG 800 ROTO HVG 800 DS

Arbeitsbereich mit

Empféanger (Durchmesser) 800m

Messgenauigkeit +0,05 mm/m

Elektronisch

+5°
Selbstnivellierungsbereich

Neigewinkel fur X und Y

+109
Achsen +10%

0, 300, 600,
1000, 1500 U/min

0, 300, 600, 1000,

Drehgeschwindigkeit 1500, 3000 U/min

Scanmodus Scanbereich 5°, 10°, 30°, 90°
Maximale

BetriebsdauerReichweite 300 m 500 m
der Fernbedienung

Batteriebetriebsdauer 22h
Wassrschus 6

Lasertyp Klasse I1 515 nm <1 mW
Betriebstemperatur -10°C ~ +50°C
Lagertemperatur -20°C ~ +50°C

Stromversorgung des 16,8 V 2000 mAh

Gerats wiederaufladbarer Li-lon-Akku

Empfanger 2x 1,5V AA Alkaline-
Stromversorgung Batterien

4x1,5VAA
Alkaline-Batterien

. ,
ernbedienung 3,7V 3000 mAh Li-lon

Stromversorgung

Stativaufnahme 5/8"

Abmessungen 215 x 215 x 232 mm

Gewicht 3,5 kg
LIEFERUMFANG

ROTO HVG 800: Rotationslaser, RotoSense-Empfanger,
Fernbedienung, Ladegerat, Brille, Betriebsanleitung,
Kunststoffkoffer.

ROTO HVG 800 DS: Rotationslaser, X-actRoto Laser-Empfanger,
DS-remote  digitale  Fernbedienung, Ladegerdt, Brille,
Betriebsanleitung, Kunststoffkoffer.

PRODUKTBESCHREIBUNG
Laser-Austrittsfenster
Rotierkopf
Laserpunkt-Austrittsfenster
Bedienfeld

Batteriefach
Stromanschluss
5/8”-Stativaufnahme

NouswNe

Bedienfeld
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Roto HVG 800

Rotationslaser ein-/ausschalten

Manueller Modus

Deaktivierte Selbstnivellierung nach Fehlausrichtung
Wiederholte Selbstnivellierung nach einer Fehlstellung
Neigungseinstellung entlang der X-Achse
Neigungseinstellung entlang der Y-Achse
Verschiebung des Scanbereichs im Uhrzeigersinn
Scanbereich gegen den Uhrzeigersinn verschieben
Scanmodus/Auswahl des Scanbereichs

0. Auswahl der Rotationsgeschwindigkeit
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LED-Anzeigen:

11. Ein-/Ausschaltanzeige

12. Anzeige des Selbstnivellierungsmodus

13. Anzeige fur manuellen Modus

14. Anzeige der deaktivierten Selbstnivellierung nach einer
Fehljustierung

15. Anzeige der wiederholten Selbstnivellierung nach einer
Fehljustierung

Laser-Empfanger RotoSense (ROTO HVG 800)
1. Display

1.1. Genauigkeitsanzeige
(grob / hoch)

1.2. Richtungsanzeige
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1.3. Laserlinie
Erkennungsanzeige
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1.4. Akkuladung A\ 4
Nivellieranzeige 12 ——— U
1.5. Tonsignalanzeige
€ € 13 —o%
2. Tastenfeld:
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O Ein-/Ausschalten
y
‘/’
A Messgenauigkeit

‘))) Tonsignal

3. Empfangersensor

4. Libelle

5. Magnete

6. Nivelliermarkierungen
7. Batteriefachdeckel
8.1/4” Gewinde
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Laser-Empfanger X-actRoto (ROTO HVG 800 DS)
1. Display

1.1. Entfernungsanzeige zur Laserlinie

1.2 Messeinheit

1.3. Genauigkeitsanzeige (hoch/standard/niedrig/minimal)
1.4. Richtungsanzeige

1.5. Laserlinien-Detektionsanzeige

1.6. Stromversorgungtandsanzeige

1.7. Tonsignalanzeige

1.8. Nullstellung

1.9. Hintergrundbeleuchtungsanzeige
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2. Tastenfeld:

O Ein-/Ausschalten / Display-Hinterbeleuchtung

»lll«

Genauigkeitseinstellung

‘))) Tonsignal ein-/ausschalten
MM

IN  Einheitenauswahl

0

SET  Nullpunkt-Einstellung

3. Empféangersensor 5 5
4. Libelle

5. Magnete

6. Markierungen der Niveaus
7. Batteriefachdeckel

8.1/4” Gewinde
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Fernbedienung (ROTO HVG 800)

1. Ein-/Ausschalten

2. Manueller Modus

3. Deaktivierte Selbstnivellierung nach Fehlausrichtung
4. Wiederholte Selbstnivellierung nach einer Fehlstellung
5. Neigungseinstellung entlang der X-Achse

6. Neigungseinstellung entlang der Y-Achse

7. Scanbereich gegen den Uhrzeigersinn verschieben
8. Verschiebung des Scanbereichs im Uhrzeigersinn

9. Scanmodus / Auswahl des Scanbereichs

10. Auswahl der Drehzahl

LED-Anzeigen:

11. Ein-/Ausschaltanzeige
12. Anzeige fir manuellen Modus
13. Selbstnivellierungsmodus
Anzeige

14. Anzeige

von wiederholten
Selbstnivellierung

nach einer Fehlausrichtung
15. Anzeige

von deaktiviert
Selbstnivellierung

nach einer Fehlausrichtung

DS-remote Fernbedienung (ROTO HVG 800 DS)

Bedienfeld
1. Ein-/Ausschalten
2. Display

2.1 Neigungswinkelwert in der X-Ebene

2.2 Neigungswinkelwert in der Y-Ebene

2.3 Scansektoranzeige

2.4 Drehzahlanzeige

2.5 Modusanzeige

2.6 Anzeige der wiederholten Selbstnivellierung nach einer
Fehlstellung

2.7 Anzeige der deaktivierten Selbstnivellierung nach einer
Fehlstellung

3. Neigungseinstellungsmodus

4. Deaktivierte Selbstnivellierung nach Fehljustierung

5. Wiederholte Selbstnivellierung nach einer Fehlstellung

6. Cursorbewegung nach links und rechts

7. Einstellung des Neigungswinkels entlang der X- und Y-Achsen
8. Scanbereich im Uhrzeigersinn verschieben

9. Scanbereich gegen den Uhrzeigersinn verschieben

10. Scanmodus / Auswahl des Scanbereichs

11. Auswahl der Rotationsgeschwindigkeit

LED-Anzeigen

12. Ein-/Ausschaltanzeige

13. Anzeige des Selbstnivellierungsmodus

14. Anzeige des Neigungseinstellungsmodus

15. Anzeige der wiederholten Selbstnivellierung nach einer
Fehljustierung

16. Anzeige der deaktivierten Selbstnivellierung nach einer
Fehlausrichtung

CONDTROL

-\ @

X+ 00.21"
e\! + [00.05°

BETRIEB
Akku im Rotationslaser aufladen
Das Gerdt wird von einem integrierten, wiederaufladbaren Li-

lon-Akku betrieben.
Wenn die Betriebsanzeige auf dem Bedienfeld — blinkt

wahrend des Betriebs, muss der Akku geladen werden.

Um den Akku aufzuladen, schlieRen Sie das Ladegerdt an
eine Stromquelle an. Stecken Sie das Ladegerat in den Type-
C-Ladeanschluss am Akku. Verwenden Sie zum Laden des
Akkupacks nur das mit dem Gerat gelieferte Ladegerét.

Eine vollstandige Aufladung dauert etwa 7 Stunden. Es ist
erlaubt, das Gerdt wdhrend des Ladevorgangs zu betreiben.
Wahrend des Ladevorgangs bleibt die Betriebsanzeige am
Ladegerdt rot. Warten Sie, bis die griine Anzeige aufleuchtet,
was eine vollstandige Aufladung anzeigt, und trennen Sie dann
das Ladegerat.

Entfernen Sie die Batterien, wenn das Geréat langere Zeit nicht
verwendet wird.

Batteriewechsel im Lasereempfanger

Der Empfianger wird mit 2x1,5V AA (RotoSense) /
4x1,5V AA (X-actRoto) Alkaline-Batterien betrieben, die im
Lieferumfang enthalten sind. Das Batteriefach befindet sich
auf der Ruckseite des Empféangers.

Ersetzen Sie die Batterien, wenn die Batterieladeanzeige auf
dem Display wie abgebildet erscheint ¥ (X-actRoto), oder
wenn die Betriebsanzeige zu blinken beginnt (RotoSense).
Offnen Sie die Abdeckung des Batteriefachs, entnehmen
Sie die Batterien und setzen Sie neue ein, wobei Sie auf die
richtige Polaritdt achten. Setzen Sie die Abdeckung wieder
auf, bis sie einrastet.

Entfernen Sie die Batterien aus dem Empfanger, wenn
dieser langere Zeit nicht verwendet wird, um Korrosion und
Entladung der Batterien zu verhindern.

Fernbedienungsakku laden

Das Gerat wird von einem 3,7 V 3000 mAh Li-lon-
Akku gespeist, der in das Gerdtegehduse integriert ist.
Laden Sie den Akku auf, wenn die Stromanzeige zu blinken
beginnt. Um den Akku zu laden, schlieRen Sie das Ladegerat
an eine Stromquelle an. Stecken Sie das Ladegerdt in
den Type-C-Anschluss, um den Ladevorgang zu starten.
Zum Laden des Akkus verwenden Sie das mitgelieferte Ladegerat.
Eine vollstandige Akkuladung dauert 3—4 Stunden. Der Betrieb
des Gerats wahrend des Ladevorgangs ist zuldssig.

Rotationslaser ein-/ausschalten

]
Taste O driicken, um den Laser einzuschalten.

]
Dricken Sie die Taste O, um das Gerat auszuschalten.

BETRIEBSMODI

Automatischer Modus (Selbstnivellierung)

Stellen Sie den Rotationslaser auf eine ebene, stabile Flache
oder ein 5/8"-Stativ in vertikaler oder horizontaler Position.
Schalten Sie den Rotationslaser ein. Der Laserstrahl und die
Nivellieranzeige blinken wahrend der Selbstnivellierung.

Sobald die Selbstnivellierung abgeschlossen ist, h?rt der
Laserstrahl auf zu blinken und der Rotorkopf beginnt, sich mit
600 U/min im Uhrzeigersinn zu drehen.

Befindet  sich der  Rotationslaser  auBerhalb  des
Selbstnivellierungsbereichs von 5°, blinken der Laserstrahl
und die Messungsanzeige gleichzeitig, und das Gerat gibt ein
Tonsignal ab. Schalten Sie den Rotationslaser aus, positionieren
Sie ihn neu und starten Sie erneut.

Manueller Modus

In diesem Modus k?nnen geneigte Ebenen mit einer Neigung
von bis zu +10% entlang der X- und Y-Achse projiziert werden.
Stellen Sie das Gerat auf eine stabile Oberflaiche oder ein
5/8"-Stativ in horizontaler Position.

Gerat einschalten.

Taste die Taste fiir den manuellen Modus
fur den manuellen Modus leuchtet auf.

; die Anzeige

Taste @ @ driicken, um den Neigungswinkel entlang der
X-Achse einzustellen.

N

Taste @ drucken, um den Neigungswinkel entlang der Y-Achse

einzustellen.

Um den manuellen Modus zu verlassen, Taste erneut.

Die Anzeige wirdausschalten, und das Gerdt kehrt in den
Selbstnivellierungsmodus zuriick.

Deaktivierung der automatischen Selbstnivellierung nach einer
Fehlausrichtung

Wenn das Gerat durch dufere Einwirkung ausgerichtet wird,
stoppt die Selbstnivellierung. Der rotierende Kopf stoppt und
das Gerdt gibt ein kontinuierliches Tonsignal ab. Schalten
Sie das Gerat aus, starten Sie es neu und wiederholen Sie die
Selbstnivellierung.

Um die automatische Selbstnivellierung nach einer

%

Fehlausrichtung zu deaktivieren, Taste
leuchtet grin.

. Die Anzeige

Wiederholte Selbstnivellierung nach einer Fehlausrichtung
Diese Funktion ermdglicht die kontinuierliche Drehung des
Rotationskopfes bei leichten Stérungen und sorgt so fur einen
stabilen Betrieb.

Wenn die Neigung den Selbstnivellierungsbereich Uberschreitet,
blinken der Laserstrahl und die Messungsanzeige gleichzeitig,
und das Gerat gibt ein Tonsignal ab. Sobald die Neigung wieder
im Bereich liegt, nimmt das Gerat den Betrieb wieder auf.

Um die Selbstnivellierung nach einer Fehlstellung zu aktivieren,

Taste \—_. Die Anzeige leuchtet griin.

Laser-Lotpunkt

Das Gerat verfugt Uber einen oberen Punkt (Zenit) und einen
unteren Punkt (Nadir). Die Lotpunkte sind in allen Betriebsmodi
aktiv.

Drehgeschwindigkeit

RPM
Taste v/dri]cken .. die Drehgeschwindigkeit des
Laserausstrahlers zu @ndern. Die Drehgeschwindigkeit dndert
sich wie folgt:
ROTO HVG 800: 0/300/600/1000.
Mit Fernbedienung — 0/300/600/1000/1500 U/min.
ROTO HVG 800 DS: 0/300/600/1000.
Mit DS-Remote-Fernbedienung — 0/300/600/1000/1500/3000
U/min.
Achtung! Je niedriger die Drehgeschwindigkeit, desto heller der
Strahl.



Schrittbewegung

~

RPM
Taste ‘/drucken, um die Rotationsgeschwindigkeit auf 0 zu
setzen. Der Kopf stopptrotierend.

Taste / driicken fur die einstufige Bewegung im
Uhrzeigersinn.

Taste \ driicken fiir eine einzelne Schrittbewegung gegen
den Uhrzeigersinn.

Scanmodus
Im Scanmodus ist die Laserlinie auch auf groRe Entfernung
sichtbar.

~

RPM
Taste ‘/dr[jcken, um die Rotationsgeschwindigkeit auf 0 zu

setzen. Der Kopf stopptrotierend.

Taste@dr[]cken, um den Scanmodus zu aktivieren.

Taste wiederholt, um den Scanbereich auszuwahlen: 5°-10°—
30°-90°.

Taste / driicken, um den Scanbereich im Uhrzeigersinn
zu verschieben, oder \ driicken, um es gegen den
Uhrzeigersinn zu bewegen.

Um den Scanmodus zu verlassen, Taste @ nochmals
driicken.

BETRIEB MIT DEM LASER-EMPFANGER
Ein-/Ausschalten

0
Taste O driicken, um den Empfanger einzuschalten.

|
Taste O dricken und halten fir 3 Sekunden, um das Gerat
auszuschalten.

Messgenauigkeit

StandardmaRig ist eine hohe Messgenauigkeit eingestellt.

Illl«

Taste A driicken Messgenauigkeit auswahlen:
RotoSense:hoch (+1 mm), grob (1,5 mm).

X-actRoto:hoch (+1 mm/50 m), Standard (+2 mm/50 m),
niedrig (£5 mm/250 m), minimal (+10 mm/350 m).

Tonsignal
Taste drlcken, um die Lautstarke einzustellen.
Display-Hinterbeleuchtung

|
StandardmaRig ist die Hintergrundbeleuchtung aus. Taste O
driicken, um die Display-Hinterbeleuchtung ein-/auszuschalten.

Messeinheiten (X-Act Roto)
MM

Taste IN driicken Messeinheit auswihlen: mm, Zoll, Zoll-
Bruchteile.

Nullpunkt-Einstellung (X-Act Roto)

0

Taste SET innerhalb des Empfingerbereichs, um die aktuelle
Laserposition als Standard-Nullpunkt festzulegen.

Arbeiten mit dem Empfanger

Schalten Sie den Empfanger ein und konfigurieren Sie
die Einstellungen. Befestigen Sie den Empfanger an einer
Nivellierlatte, Metalloberflache usw.

Platzieren Sie es im Laserstrahlpfad.

Bewegen Sie den Empfanger nach oben oder unten entsprechend
den Pfeilen auf dem LCD-Display (Oberkante oder Unterkante, je
nachdem, was bequem ist) und den LED-Anzeigen (X-ActRoto).
Ein Abwadrtspfeil zeigt an, dass der Empfdanger nach unten
bewegt werden soll; ein Aufwartspfeil zeigt an, dass er nach
oben bewegt werden soll.

Wl V)
Die Anzeige N 1N N . zeigt die genaue Entfernung

zur Laserlinie (X-Act Roto). Wenn der Laserstrahl das
Empfangerzentrum trifft und mit den Nivelliermarken
Ubereinstimmt, gibt der Empfanger ein Tonsignal ab (sofern
aktiviert), und das Laserdetektionssymbol erscheint auf dem
Display.

BEDIENUNG MIT DER FERNBEDIENUNG

Die Tasten auf der Fernbedienung entsprechen den Tasten
des Bedienfelds des Rotationslasers und ermdoglichen den
Fernbetrieb bis zu 300 m fur ROTO HVG 800 DS und bis zu 500 m
fir ROTO HVG 800 DS.

Einstellen des Neigungswinkels mit der Fernbedienung
(ROTO HVG 800 DS)

L%
1. Taste SLOPE driicken. Die Modusanzeige leuchtet auf.

2. Verwenden Sie die Tasten @ @ driicken, um den

Cursor nach links und rechts zu bewegen.

3.Verwenden Sie dieTasten@drUcken, um den Neigungswinkel
um die X- und Y-Achsen einzustellen.
4. Bestatigen Sie die eingestellten Werte mit Taste SLoP .

RPM
5. Taste ‘/ dricken, um die eingestellten Werte
zuriickzusetzen.

GENAUIGKEITSPRUFUNG
X-Achse

1. Platzieren Sie das Gerat 0,5 m von einer Wand und 10 m von
der gegenuberliegenden Wand entfernt, wobei die X-Achse zur
Wand zeigt.

2. Schalten Sie das Gerat ein. Nach dem Nivellieren markieren
Sie die Strahlposition an beiden Wanden als X1 und X2.

3. Schalten Sie das Gerat aus. Bewegen Sie es zur
gegeniberliegenden Wand, ohne die Position des Gerédts zu
verandern.

4. Schalten Sie das Gerat ein. Richten Sie die projizierte Linie auf
Punkt X2 aus.

5. Markieren Sie den Strahl an der gegeniberliegenden Wand
als X3.
6. Wenn der Abstand zwischen X1 und X3 1 mm Uberschreitet,

schalten Sie das Gerdt aus und wenden Sie sich an das
Servicezentrum.

Y-Achse
1. Platzieren Sie das Gerdt mit der Y-Achse zur Wand.

2. Schalten Sie das Gerdt ein. Nach der Nivellierung markieren
Sie die Strahlposition an beiden Wanden als Y1 und Y2.

3. Schalten Sie das Gerat aus. Bewegen Sie es zur
gegenuberliegenden Wand, ohne das Gehause zu drehen.

4. Schalten Sie das Gerat ein. Richten Sie die projizierte Linie auf
Punkt Y2 aus.

5. Markieren Sie den Strahl an der gegenuberliegenden Wand
als Y3.

6. Wenn der Abstand zwischen Y1 und Y3 1 mm Uberschreitet,
schalten Sie das Gerdat aus und wenden Sie sich an das
Servicezentrum.

PFLEGE UND WARTUNG
Der Rotationslaser ist ein hochprézises Instrument und erfordert
eine sorgfiltige Handhabung. Vor der Verwendung und
nach jedem mechanischen StoR (Stiirze, Schlage) immer die
Genauigkeit Uberprifen.

Die Beachtung der folgenden Empfehlungen verldngert die
Lebensdauer des Gerats:

1) Halten Sie das Gerat, Ersatzteile und Zubehor auRerhalb der
Reichweite von Kindern und unbefugten Personen.

2) Transportieren Sie das Gerat nur im ausgeschalteten Zustand
und im Kunststoffkoffer.

3) Lagern Sie das Gerédt nicht in staubigen oder schmutzigen
Umgebungen. Das Gerét ist gegen Staub und Schmutz geschitzt,
aber eine langere Einwirkung dieser Elemente kann die internen
beweglichen Teile des Gerats beschadigen.

4) Lagern Sie das Gerat an einem trockenen Ort. Das Gerat
ist wasserbestandig, aber Niederschlag, Feuchtigkeit und
Flissigkeiten, die Mineralien enthalten, kdnnen die elektrischen
Schaltkreise des Gerats beschadigen. Versuchen Sie nicht, das
Gerat mit Feuer oder einem Haartrockner zu trocknen.

5) Nicht bei Temperaturen Uber +50°C lagern. Hohe
Temperaturen verkiirzen die Lebensdauer der Elektronik,
beschadigen die Batterien und verformen oder schmelzen
Kunststoffteile.

6) Nicht bei Temperaturen unter -20°C lagern. Nach
Kélteeinwirkung kann sich beim Transport in Innenrdume
Kondenswasser bilden, das die Elektronik beschadigt.

7) Schitzen Sie das Gerdt vor StoRen, Stlrzen und starken
Vibrationen, um Genauigkeitsverluste zu vermeiden.

8) Uberpriifen Sie regelmiRig die Messgenauigkeit (siehe
«Messgenauigkeit prifen»). Falls eine Kalibrierung erforderlich
ist, wenden Sie sich an das Servicezentrum.

9) Reinigen Sie das Gerdt mit einem weichen, feuchten Tuch.
Verwenden Sie keine scharfen Chemikalien, Losungsmittel oder
Reinigungsmittel.

10) Reinigen Sie die Laser-Austrittsfenster mit einem fusselfreien
Tuch und Isopropylalkohol.

11) Batterien entfernen, wenn das Geréat Giber einen langeren
Zeitraum nicht verwendet wird.

12) Lagern Sie die Batterie an einem trockenen Ort bei 0°C bis
30°C.

13) Lassen Sie keine entladenen Batterien im Gerat.

VERWENDUNG

Abgelaufene Werkzeuge, Zubehor und Verpackungen sollten
dem Recycling zugefiihrt werden. Bitte senden Sie das Gerat zur
ordnungsgemaRen Entsorgung an die folgende Adresse:
CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben —
Deutschland

Das Gerdt nicht in den Hausmill werfen!

Nach der europdischen Richtlinie 2002/96/EG missen
abgelaufene Messgerdte und deren Komponenten getrennt
gesammelt und einer umweltgerechten Wiederverwertung
zugefuhrt werden.

GARANTIE

Alle Produkte der CONDTROL GmbH durchlaufen eine
Nachkontrolle nach der Produktion und unterliegen den
folgenden Garantiebedingungen. Das Recht des Kaufers,
Anspriiche wegen Mangeln geltend zu machen, sowie die
allgemeinen Bestimmungen der geltenden Gesetzgebung
bleiben unberiihrt.

1) Die CONDTROL GmbH verpflichtet sich, alle wéhrend der
Garantiezeit entdeckten Mangel am Produkt, die einen Material-
oder Verarbeitungsfehler darstellen, vollstandig und auf eigene
Kosten zu beheben.

2) Die Garantiezeit betrdgt 24 Monate und beginnt mit dem
Kaufdatum durch den Endkunden (siehe das Originalbeleg).

3) Die Garantie deckt keine Mangel ab, die durch Abnutzung oder
unsachgemaRen Gebrauch, Fehlfunktionen des Produkts infolge
Nichtbeachtung der Anweisungen dieser Betriebsanleitung,
verspatete Wartung und Pflege sowie unzureichende Sorgfalt,
die Verwendung von nicht originalem Zubehor und Ersatzteilen
entstehen. Anderungen am Design des Produkts entbinden
den Verkaufer von der Verantwortung fiir Garantieleistungen.
Die Garantie deckt keine kosmetischen Schiden ab, die den
normalen Betrieb des Produkts nicht beeintrachtigen.

4) CONDTROL GmbH behalt sich das Recht vor, Uber den
Austausch oder die Reparatur des Gerdts zu entscheiden.

5) Andere Anspriche, die oben nicht erwahnt sind, sind nicht
von der Garantie abgedeckt.

6) Nach der Durchfiihrung von Garantieleistungen durch die
CONDTROL GmbH wird die Garantiezeit weder erneuert noch
verlangert.

7) Die CONDTROL GmbH haftet nicht fiir entgangenen Gewinn
oder Unannehmlichkeiten im Zusammenhang mit einem Defekt
des Gerdts sowie fuir Mietkosten von Ersatzgeraten wahrend der
Reparaturzeit.

Diese Garantie unterliegt deutschem Recht mit Ausnahme der
Bestimmungen des Ubereinkommens der Vereinten Nationen
Uber Vertrage Uber den internationalen Warenkauf (CISG).

Im Garantiefall senden Sie das Produkt bitte an den Einzelhdndler
zurlick oder schicken Sie es mit einer Fehlerbeschreibung an
folgende Adresse:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Deutschland



ROTATIELASER

ROTO HVG 800,/800 DS

Gebruikershandleiding

Gefeliciteerd met de aankoop van de CONDTROL ROTO
HVG 800/ ROTO HVG 800 DS roterende laserwaterpas. Lees
voor het eerste gebruik van het apparaat zorgvuldig de
veiligheidsinstructies in deze handleiding.

VEILIGHEIDSINSTRUCTIES

Let op! Deze gebruikershandleiding is een essentieel onderdeel
van uw apparaat. Lees de handleiding zorgvuldig door voordat u
begint te werken. Als het instrument tijdelijk aan iemand anders
wordt gegeven, zorg er dan voor dat de gebruikershandleiding
wordt meegeleverd.

- Misbruik het instrument niet.

- Verwijder waarschuwingsborden niet en bescherm ze tegen
slijtage, omdat ze informatie bevatten over het veilig gebruik
van het instrument.

Laserstraling! ‘
Niet in de straal kijken
Klasse 2 laser
<1 mW 515 nm
IEC 60825-1: 2014-05 |
- Kijk niet direct in de laserstraal of de reflectie ervan, noch
met het blote oog noch via optische instrumenten. Richt de
laserstraal niet zonder noodzaak op mensen of dieren, omdat
dit blindheid kan veroorzaken.
- Om uw ogen te beschermen, sluit ze of kijk opzij.
- Stel het apparaat altijd zo op dat de laserstralen boven of
onder ooghoogte worden geprojecteerd.
- Sta geen onbevoegden toe in het werkgebied van het apparaat.
- Houd het apparaat buiten het bereik van kinderen en
onbevoegden.
- Demonteer of repareer het apparaat niet zelf. Onderhoud en
reparaties mogen alleen worden uitgevoerd door gekwalificeerd
personeel met gebruik van originele reserveonderdelen.
- Bedien het apparaat niet in explosieve omgevingen, in de buurt
van brandbare materialen.
- Laserbrillen worden gebruikt voor een betere herkenning
van de laserstraal. Gebruik ze niet voor andere doeleinden.
Laserbrillen bieden geen bescherming tegen laserstraling,
zijn niet bedoeld voor UV-bescherming en verminderen het
kleurenzicht.
- Laat de batterijen niet oververhitten om explosie en lekkage
van elektrolyt te voorkomen. Komt er vloeistof op de huid, was
het getroffen gebied dan direct met water en zeep. Bij contact
met de ogen grondig spoelen met schoon water gedurende 10
minuten en een arts raadplegen.

BEOGEND GEBRUIK

ROTO HVG 800 is een zelfnivellerende roterende laser,
ontworpen voor bouwvakkers, stukadoors en aannemers,
bedoeld om verticale en horizontale vlakken evenals loodpunten
te projecteren. De hellingsinstelfunctie maakt het mogelijk om
hellende vlakken te projecteren met een helling tot +10% voor
de X- en Y-assen. Deze roterende laser is geschikt voor gebruik
op zowel binnen- als buitenbouwplaatsen.

ROTO HVG 800 DS biedt uitgebreide mogelijkheden voor
professioneel gebruik. De DS-remote digitale afstandsbediening
maakt het mogelijk om de kantelhoek van het laser vlak in
te stellen en de rotatiesnelheid van de laser kop te verhogen
tot 3000 tpm, wat zorgt voor een heldere en stabiele lijn.
De X-actRoto digitale ontvanger biedt nauwkeurigheid op
millimeterniveau bij het positioneren van de straal.

TECHNISCHE SPECIFICATIES

ROTO HVG 800  ROTO HVG 800 DS

Bedrijfsbereik met

detector (diameter) 800m

Nauwkeurigheid +0,05 mm/m

Elektronisch

zelfnivellerend bereik 5

Kantelhoek voor

£109
assen X en Y +10%

0, 300, 600,
1000, 1500 tpm

0, 300, 600, 1000,

Rotatiesnelheid 1500, 3000 tpm

Scanmodus Scannen van sector 5°, 10°, 30°, 90°
Maximale

werkingafstand van de 300 m 500 m
afstandsbediening

Batterijwerktijd 22u

Stof- en

waterbescherming P66

Lasertype Klasse Il 515 nm <1 mW
Bedrijfstemperatuur -10°C~ +50°C
Opslagtemperatuur -20°C ~ +50°C

16,8 V 2000 mAh

Stroomvoorziening oplaadbare Li-lon batterij

Laserontvanger
stroomvoorziening

Afstandsbediening
stroomvoorziening

Statiefbevestigings-

2x1,5VAA 4x15VAA
alkaline batterijen | alkaline batterijen

3,7V 3000 mAh Li-lon

schroefdraad 5/8
Afmetingen 215 x 215 x 232 mm
Gewicht 3,5 kg

LEVERINGSPAKKET

ROTO HVG 800: roterende laser, RotoSense laserontvanger,
afstandsbediening, oplader, bril, gebruikershandleiding, harde
koffer.

ROTO HVG 800 DS: roterende laser, X-actRoto laserontvanger,
DS-remote  digitale  afstandsbediening,  oplader,  bril,
gebruikershandleiding, harde koffer.

PRODUCTBESCHRUJVING
1. Laseruitgangsvensters
2. Roterende kop

3. Uitgangsvenster voor laserpunt
4. Bedieningspaneel
5
6
7

. Batterijvak

. Stroomaansluiting 3

. 5/8” statiefschroefdraad
R

Bedieningspaneel

CONDTROL

Roto HVG 800

Draailaser in- of uitschakelen

Handmatige modus

Zelfnivellering gedeactiveerd na verkeerde uitlijning
Herhaald zelfnivelleren na verkeerde uitlijning
Kantelverstelling langs de X-as

Kantelverstelling langs de Y-as

Scansector met de klok mee verschuiven
Scansector tegen de klok in verschuiven
Scanmodus/selectie van scansector

10. Selectie van rotatiesnelheid

LR NOLAEWNR

LED-indicatoren:

11. Aan/uit-indicator

12. Indicator voor zelfnivellerende modus

13. Handmatige modus indicator

14. Indicator van gedeactiveerde zelfnivellering na verkeerde
uitlijning

15. Indicator van herhaalde zelfnivellering na verkeerde
uitlijning

Laserontvanger RotoSense (ROTO HVG 800)

1. Display

1.1. Nauwkeurigheidsindicator
(grof / hoog)

1.1 15

1.2. Richtingaanduiding lv l
1.3. Laserlijn Y
detectie-indicator 2 "))
1.4. Batterijlading A\ 4
niveau-indicator 12 ——— U
1.5. Geluidssignaalindicator

e v ¥

2. Toetsenbord:

|
O Inschakelen/uitschakelen

y
A/!
A Nauwkeurigheid

‘))) Geluidsignaal

3. Ontvanger sensor
4. Waterpas

5. Magneten

6. Niveau-aanduidingen
7. Batterijklep
8.1/4” schroefdraad

1
6

CONDTROL
RotoSence

Laserontvanger X-actRoto (ROTO HVG 800 DS)
1. Display

1.1. Afstandsaanduiding tot de laserlijn

1.2 Meetunit

1.3. Nauwkeurigheidsindicator (hoog/standaard/laag/minimaal)
1.4. Richtingaanduiding

1.5. Laserlijndetectie-indicator

1.6. Batterijniveau-indicator

1.7. Geluidssignaalindicator

1.8. Nulinstelling

1.9. Achtergrondverlichting-indicator

12 ——ecmminft%

14 ———=o

—/ v
17 —.-:m %/ = 13
1.9 —e: A

1.5 ———o HEEEEN

(R
14

2. Toetsenbord:

Aan/uit schakelen / LCD-achtergrondverlichting

»lll« C_

Nauwkeurigheidsinstelling

‘))) Geluidssignaal in-/uitschakelen

MM
IN Eenheid selectie

0

SET  Nulinstelling

3. Ontvangersensor

4. Waterpas

5. Magneten

6. Niveau markeringen
7. Batterijklep

8.1/4” schroefdraad

CONDTROL
X-actRoto

Afstandsbediening (ROTO HVG 800)

1. Inschakelen/uitschakelen

2. Handmatige modus

3. Zelfnivellering gedeactiveerd na verkeerde uitlijning
4. Herhaald zelfnivelleren na verkeerde uitlijning
5. Kantelverstelling langs de X-as

6. Kantelverstelling langs de Y-as

7. Scansector tegen de klok in verschuiven

8. Scansector met de klok mee verschuiven

9. Scanmodus / selectie van het scanbereik

10. Selectie van het toerental

LED-indicatoren:

11. Aan/uit-indicator
12. Handmatige modus indicator
13. Zelfnivellerende modus
Indicator

14. Indicator

van herhaald
zelfnivellerend

na uitlijningfout

15. Indicator

of gedeactiveerd
zelfnivellerend

na uitlijningfout

DS-remote afstandsbediening (ROTO HVG 800 DS)
Bedieningspaneel

1. In-/uitschakelen

2. Display

2.1 Hellingshoekwaarde in X-vlak

2.2 Hellingshoekwaarde in Y-vlak

2.3 Scansectorindicator

2.4 Rotatiesnelheidsindicator

2.5 Modusindicator

2.6 Indicator van herhaalde zelfnivellering na verkeerde
uitlijning

2.7 Indicator van gedeactiveerde zelfnivellering na verkeerde
uitlijning

21

Hellingsinstelmodus

Zelfnivellering gedeactiveerd na verkeerde uitlijning
Herhaald zelfnivelleren na verkeerde uitlijning
Cursorbeweging naar links en rechts

Instellen van de hellingshoekwaarde langs de X- en Y-as
Scansector met de klok mee verschuiven

Scansector tegen de klok in verschuiven

10. Scanmodus / selectie van het scanbereik

11. Selectie van het toerental

LoOoNOU AW

LED-indicatoren

12. Aan/uit-indicator

13. Indicator voor zelfnivellerende modus

14. Indicatie voor hellingsinstelling modus

15. Indicator van herhaalde zelfnivellering na verkeerde
uitlijning

16. Indicator van gedeactiveerde zelfnivellering na verkeerde
uitlijning

CONDTROL

X+ 00.21°
y + 00.05"

BEDIENING

Batterij opladen in de roterende laser

Het apparaat wordt gevoed door een ingebouwde oplaadbare
Li-lon batterij.

Als het stroomlampje op het bedieningspaneel

begint te knipperen tijdens gebruik, dan moet de batterij
worden opgeladen.

Om de batterij op te laden, sluit u de oplader aan op een
stroombron. Steek de oplader in de Type-C oplaadpoort van de
batterij. Gebruik alleen de bij het apparaat geleverde oplader om
het batterijpakket op te laden.

Een volledige lading duurt ongeveer 7 uur. Het is toegestaan het
apparaat te gebruiken tijdens het opladen. Tijdens het opladen
blijft het stroomindicatielampje op de oplader rood. Wacht tot
het groene lampje gaat branden, wat aangeeft dat de batterij
volledig is opgeladen, en koppel daarna de oplader los.
Verwijder de batterijen als het apparaat gedurende een lange
periode niet wordt gebruikt.

Batterijen vervangen in de laserontvanger

De ontvanger wordt gevoed door 2x1,5V AA (RotoSense) /
4x1,5V AA (X-actRoto) alkalinebatterijen die bij de levering
zijn inbegrepen. Het batterijvak bevindt zich aan de
achterzijde van de ontvanger.

Vervang de batterijen als het batterijlaadindicator op het
display verschijnt zoals getoond (X-actRoto), of als het
stroomindicatielampje begint te knipperen (RotoSense).
Open het deksel van het batterijvak, verwijder de batterijen
en plaats nieuwe, waarbij u op de juiste polariteit let. Plaats
het deksel terug totdat het vastklikt.

Verwijder de batterijen uit de ontvanger als deze gedurende
een lange periode niet wordt gebruikt om corrosie en
ontlading van de batterijen te voorkomen.

Afstandsbediening batterij opladen

Het apparaat wordt aangedreven door een 3,7 V 3000 mAh Li-
lon batterij die is geintegreerd in de behuizing van het apparaat.
Laad de batterij op als het stroomindicatielampje begint te
brandents knippert. Om de batterij op te laden, sluit u de
oplader aan op een stroombron. Steek de oplader in de Type-C-
poort om het opladen te starten.

Om de batterij op te laden, gebruikt u de bij het product
geleverde oplader.

Een volledige batterij opladen duurt 3—4 uur. Gebruik van het
apparaat tijdens het opladen is toegestaan.

De roterende laser in- of uitschakelen

O
Druk op de knop om de laser in te schakelen.

!
Druk op de knop O uitschakelen.

BEDRIJFSMODI

Automatische modus (zelfnivellerend)

Plaats de roterende laser op een vlakke, stabiele ondergrond of
op een 5/8” statief in verticale of horizontale positie.

Schakel de rotatielaser in. De laserstraal en het
nivelleringindicator knipperen tijdens het zelfnivelleren.

Zodra het zelfnivelleren is voltooid, stopt de laserstraal met
knipperen en begint de roterende kop met de klok mee te
draaien met 600 tpm.

Als de roterende laser buiten het zelfnivellerende bereik van
5° is, zullen de laserstraal en de modusindicator gelijktijdig
knipperen en zal het apparaat een hoorbaar signaal geven.
Schakel de roterende laser uit, plaats hem opnieuw en start
opnieuw.

Handmatige modus

In deze modus kunnen hellende vlakken worden geprojecteerd
die tot +10% gekanteld zijn langs de X- en Y-assen.

Plaats het apparaat op een stabiel oppervlak of op een 5/8”
statief in horizontale positie.

Schakel het apparaat in.

I N/
Druk op de knop voor handmatige modus ; de

handmatige modus-indicator zal oplichten.

Druk en houd vast @ @ om de kantelhoek langs de X-as

aan te passen.

Druk en houd vast @ om de kantelhoek langs de Y-as aan te
passen.

Om de handmatige modus te verlaten, drukt u op

opnieuw. De indicator zalschakel uit, en het apparaat keert terug
naar de zelfnivellerende modus.

Deactivering van automatische zelfnivellering na verkeerde
uitlijning

Als het apparaat door een externe handeling uitgelijnd raakt,
stopt het met nivelleren. De roterende kop stopt en het apparaat
geeft een continu geluidssignaal. Schakel het apparaat uit, start
het opnieuw en herhaal de zelfnivellering.

Om de automatische zelfnivellering uit te schakelen na

%

verkeerde uitlijning, drukt u op de knop' . De indicator zal

groen oplichten.

Herhaald zelfnivelleren na verkeerde uitlijning

Deze functie maakt continue rotatie van de draaikop mogelijk
bij lichte verstoringen, waardoor een stabiele werking wordt
gegarandeerd.

Als de helling de zelfnivellerende bereik overschrijdt, zullen de
laserstraal en de modusindicator gelijktijdig knipperen en zal
het apparaat een geluidssignaal afgeven. Zodra de helling weer
binnen het bereik valt, hervat het apparaat de werking.

Om zelfnivellering te activeren na verkeerde uitlijning, drukt u

op de knop \—. De indicator zal groen oplichten.

Laser loodpunten

Het apparaat beschikt over een opwaartse stip (zenit) en
een neerwaartse stip (nadir). De loodpunten zijn actief in alle
bedieningsmodi.

Rotatiesnelheid

RPM
Druk op de knop om de rotatiesnelheid van de
laseremitter te wijzigen. De rotatiesnelheid zal op de volgende
manier veranderen:
ROTO HVG 800: 0/300/600/1000. Met afstandsbediening -
0/300/600/1000/1500 tpm.
ROTO HVG 800 DS: 0/300/600/1000. Met DS-remote
afstandsbediening - 0/300/600/1000/1500/3000 tpm.

Let op! Hoe lager de rotatiesnelheid, hoe helderder de straal.



Stapbeweging

~

RPM
Druk / om het rotatiesnelheid op 0 in te stellen. De kop

stoptdraaiend.
Druk op/ voor eenstapsbeweging met de klok mee.
Druk op \ voor enkelstaps beweging tegen de klok in.

Scanmodus
Scanmodus maakt het mogelijk om de laserlijn op grote afstand
te zien.

~

RPM
Druk op # om het rotatiesnelheid op 0 in te stellen. De kop

stoptdraaiend.

Druk @ om de scanmodus te activeren.

Druk herhaaldelijk op de knop om het scanbereik te selecteren:
5°-10°-30°-90°.

Druk op / om het scangebied met de klok mee te
verplaatsen, of \ om het tegen de klok in te draaien.

Om de scanmodus te verlaten, drukt u op@opnieuw.

WERKING MET DE LASERONTVANGER
Inschakelen/uitschakelen

0
Druk op O om de ontvanger in te schakelen.

|
Druk en houd vast O gedurende 3 seconden om het uit te
schakelen.

Nauwkeurigheid

Standaard is hoge nauwkeurigheid ingesteld.

I«

Druk op A om de nauwkeurigheid te selecteren:
RotoSense:hoog (+1 mm), grof (+1,5 mm).

X-actRoto:hoog (+1 mm/50 m), standaard (+t2 mm/50 m),
laag (x5 mm/250 m), minimaal (+10 mm/350 m).

Geluidsindicatie
Druk op ")) om het volume aan te passen.

Achtergrondverlichting van het display
Standaard is de achtergrondverlichting uitgeschakeld. Druk

op de knop o om de achtergrondverlichting in of uit te
schakelen.

Meeteenheden (X-Act Roto)
MM

Druk IN om de maateenheid te selecteren: mm, inches,
fractionele inches.

Nulinstelling (X-Act Roto)

0

Druk SET binnen het bereik van de ontvanger om de huidige
laserpositie als het standaard nulpunt in te stellen.

Werken met de ontvanger

Schakel de ontvanger in en configureer de instellingen. Bevestig
de ontvanger op een meetlat, metalen oppervlak, enz.

Plaats het in het pad van de laserstraal.

Beweeg de ontvanger omhoog of omlaag volgens de pijlen op
het LCD-scherm (voor- of achterkant, afhankelijk van wat handig
is) en de LED-indicatoren (X-ActRoto).

Een pijltje omlaag geeft aan dat de ontvanger naar beneden
moet worden verplaatst; een pijltje omhoog geeft aan dat deze
omhoog moet worden verplaatst.

De indicatorfa. izM toont de exacte afstand tot de

laserlijn (X-Act Roto). Wanneer de laserstraal het midden van
de ontvanger raakt en uitlijnt met de niveau markeringen,
geeft de ontvanger een geluidssignaal (indien ingeschakeld), en
verschijnt het laserdetectiesymbool op het display.

BEDIENING MET DE AFSTANDSBEDIENING

De knoppen op de afstandsbediening dupliceren de knoppen
van het bedieningspaneel van de roterende laser, waardoor
bediening op afstand mogelijk is tot 300 m voor de ROTO HVG
800 DS en tot 500 m voor de ROTO HVG 800 DS.

De hellingshoek instellen met de afstandsbediening
(ROTO HVG 800 DS)

L%
SLOPE

1. Druk op de hellingsmodusknop . De modusindicator

zal oplichten.

2. Gebruik de knoppen @ @ om de cursor naar links en

rechts te verplaatsen.

3. Gebruik de knoppen@om de kantelhoek rond de X- en Y-as
in te stellen.

4. Bevestig de ingestelde waarden door te drukken op
knop om de kantelhoek in te stellen.

~

RPM
5. Druk /om de ingestelde waarden te resetten.

NAUWKEURIGHEIDSCONTROLE
X-as

1. Plaats het apparaat 0,5 m van één muur en 10 m van de
tegenoverliggende muur, met de X-as naar de muur gericht.

2. Schakel het apparaat in. Na het nivelleren, markeer de
straalpositie op beide muren als X1 en X2.

3. Schakel het apparaat uit. Verplaats het naar de
tegenoverliggende muur zonder de positie van het apparaat te
veranderen.

4. Schakel het apparaat in. Lijn de geprojecteerde lijn uit met
punt X2.

5. Markeer de straal op de tegenoverliggende muur als X3.

6. Als de afstand tussen X1 en X3 groter is dan 1 mm, schakel
het apparaat uit en neem contact op met het servicecentrum.
Y-as

1. Plaats het apparaat met de Y-as naar de muur gericht.

2. Schakel het apparaat in. Na het nivelleren, markeer de
straalpositie op beide muren als Y1 en Y2.

3. Schakel het apparaat uit. Verplaats het naar de
tegenoverliggende muur zonder de behuizing te draaien.

4. Schakel het apparaat in. Lijn de geprojecteerde lijn uit met
punt Y2.

5. Markeer de straal op de tegenoverliggende muur als Y3.

6. Als de afstand tussen Y1 en Y3 groter is dan 1 mm, schakel het
apparaat uit en neem contact op met het servicecentrum.

ONDERHOUD EN VERZORGING

Het roterende laserwaterpas is een instrument met hoge
precisie en vereist zorgvuldige behandeling. Controleer altijd
de nauwkeurigheid vé6ér gebruik en na elke mechanische schok
(vallen, stoten).

Het opvolgen van de volgende aanbevelingen zal de levensduur
van het apparaat verlengen:

1) Houd het apparaat, reserveonderdelen en accessoires
buiten het bereik van kinderen en onbevoegden.

2) Vervoer het apparaat alleen wanneer het is uitgeschakeld en
zich in de harde koffer bevindt.

3) Bewaar het apparaat niet in stoffige of vuile omgevingen.
Het instrument is bestand tegen stof en vuil, maar langdurige
blootstelling aan deze elementen kan de interne bewegende
delen van het instrument beschadigen.

4) Bewaar het apparaat op een droge plaats. Het instrument
is waterbestendig, maar neerslag, vochtigheid en vloeistoffen
die mineralen bevatten kunnen de elektrische circuits van het
instrument beschadigen. Probeer het instrument niet te drogen
met vuur of een fohn.

5) Niet opslaan bij temperaturen boven +50°C. Hoge
temperaturen verkorten de levensduur van elektronica,
beschadigen batterijen en vervormen of smelten kunststof
onderdelen.

6) Niet opslaan bij temperaturen onder -20°C. Na blootstelling
aan kou kan er condensatie ontstaan wanneer het apparaat
naar binnen wordt gebracht, wat schade aan de elektronica kan
veroorzaken.

7) Bescherm het apparaat tegen stoten, vallen en sterke
trillingen om verlies van nauwkeurigheid te voorkomen.

8) Controleer periodiek de nauwkeurigheid (zie
«Nauwkeurigheidscontrole»). Neem contact op met het
servicecentrum als kalibratie nodig is.

9) Reinig het apparaat met een zachte, vochtige doek.
Gebruik geen agressieve chemicalién, oplosmiddelen of
schoonmaakmiddelen.

10) Reinig het laseropening met een pluisvrije doek en
isopropylalcohol.

11) Verwijder de batterijen als het apparaat gedurende een
langere periode niet wordt gebruikt.

12) Bewaar de batterij op een droge plaats bij 0°C tot 30°C.

13) Laat geen ontladen batterijen in het apparaat achter.

GEBRUIK

Verlopen gereedschappen, accessoires en verpakkingen dienen
te worden aangeboden voor afvalrecycling. Stuur het instrument
naar het volgende adres voor correcte recycling:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben —
Duitsland

Gooi het instrument niet bij het huishoudelijk afval!

Volgens de Europese richtlijn 2002/96/EG moeten afgedankte
meetinstrumenten en hun componenten apart worden
ingezameld en aangeboden voor milieuvriendelijke recycling van
afval.

GARANTIE

Alle producten van CONDTROL GmbH ondergaan een controle
na productie en vallen onder de volgende garantievoorwaarden.
Het recht van de koper om aanspraak te maken op gebreken en
de algemene bepalingen van de huidige wetgeving vervallen
niet.

1) CONDTROL GmbH stemt ermee in om alle gebreken in het
product, ontdekt tijdens de garantieperiode, die een materiaal-
of fabricagefout vormen, volledig en op eigen kosten te
verhelpen.

2) De garantieperiode is 24 maanden en gaat in op de datum van
aankoop door de eindklant (zie het originele bewijsstuk).

3) De garantie dekt geen defecten als gevolg van slijtage of
onjuist gebruik, storingen van het product veroorzaakt door
het niet naleven van de instructies in deze handleiding, ontijdig
onderhoud en service en onvoldoende zorg, het gebruik van
niet-originele accessoires en reserveonderdelen. Wijzigingen
in het ontwerp van het product ontslaan de verkoper van
de verantwoordelijkheid voor garantie werkzaamheden. De
garantie dekt geen cosmetische schade die de normale werking
van het product niet belemmert.

4) CONDTROL GmbH behoudt zich het recht voor te beslissen
over vervanging of reparatie van het apparaat.

5) Andere aanspraken die hierboven niet zijn vermeld, vallen
niet onder de garantie.

6) Na het uitvoeren van garantie werkzaamheden door
CONDTROL GmbH wordt de garantieperiode niet vernieuwd of
verlengd.

7) CONDTROL GmbH is niet aansprakelijk voor winstderving
of ongemak in verband met een defect aan het apparaat,
huurkosten van vervangende apparatuur gedurende de
reparatieperiode.

Deze garantie is onderworpen aan het Duitse recht, met
uitzondering van de bepalingen van het Verdrag der Verenigde
Naties inzake internationale koopovereenkomsten betreffende
roerende zaken (CISG).

In geval van garantie gelieve het product terug te brengen naar
de winkelier of het samen met een beschrijving van het defect te
sturen naar het volgende adres:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Duitsland



NIVEAU LASER ROTATIF

ROTO HVG 800,/800 DS

Notice d’utilisation

Félicitations pour I'achat du niveau laser rotatif CONDTROL
ROTO HVG 800/ ROTO HVG 800 DS. Avant d’utiliser I'appareil
pour la premiére fois, veuillez lire attentivement les consignes
de sécurité fournies dans ce manuel d’utilisation.

INSTRUCTIONS DE SECURITE

Attention! Ce manuel d'utilisation est une partie essentielle
de votre appareil. Avant de commencer a travailler, lisez
attentivement le manuel. Si l'appareil est prété a quelqu'un
pour une utilisation temporaire, veillez a y joindre le manuel
d'utilisation.

- Ne pas utiliser I'instrument de maniére inappropriée.

- Ne retirez pas les panneaux d’avertissement et protégez-
les contre I'abrasion, car ils contiennent des informations sur
I'utilisation sécurisée de I'instrument.

Rayonnement laser ! ‘
Ne pas regarder le faisceau

Laser de classe 2

<1 mW 515 nm

IEC 60825-1 : 2014-05 |

- Ne regardez pas directement le faisceau laser ni son reflet,
que ce soit a I'ceil nu ou a travers des instruments optiques. Ne
dirigez pas le faisceau laser vers des personnes ou des animaux
sans nécessité, car cela peut provoquer la cécité.

- Pour protéger vos yeux, fermez-les ou détournez le regard.

- Installez toujours I'appareil de maniére a ce que les faisceaux
laser soient projetés au-dessus ou en dessous du niveau des
yeux.

- N'autorisez pas les personnes non autorisées a pénétrer dans
la zone de travail de I'appareil.

- Gardez I'appareil hors de portée des enfants et des personnes
non autorisées.

- Ne démontez pas et ne réparez pas l'appareil vous-méme.
L'entretien et les réparations doivent uniqguement étre effectués
par du personnel qualifié utilisant des piéces de rechange
d’origine.

- N'utilisez pas I'appareil dans des environnements explosifs, a
proximité de matériaux inflammables.

- Les lunettes laser sont utilisées pour une meilleure
reconnaissance du faisceau laser. Ne les utilisez pas a d'autres
fins. Les lunettes laser ne protegent pas contre le rayonnement
laser, ne sont pas destinées a la protection contre les UV et
alterent la perception des couleurs.

- Ne laissez pas les piles surchauffer afin d’éviter toute explosion
et fuite d’électrolyte. Si du liquide entre en contact avec la peau,
lavez immédiatement la zone affectée avec de I'eau et du savon.
En cas de contact avec les yeux, rincez abondamment a 'eau
claire pendant 10 minutes et consultez un médecin.

UTILISATION PREVUE

ROTO HVG 800 est un laser rotatif autonivelant, congu pour
les ouvriers du batiment, les platriers et les entrepreneurs,
destiné a projeter des plans verticaux et horizontaux ainsi que
des points d’aplomb. La fonction de réglage de pente permet
de projeter des plans inclinés jusqu’a +10 % pour les axes X et Y.
Ce laser rotatif convient a une utilisation aussi bien en intérieur
qu’en extérieur sur les chantiers de construction.

ROTO HVG 800 DS offre des capacités étendues pour une
utilisation professionnelle. La télécommande numérique DS-
remote permet de régler I'angle d’inclinaison du plan laser et
d’augmenter la vitesse de rotation de la téte laser jusqu’a 3000
tr/min, garantissant une ligne lumineuse et stable. Le récepteur
numérique X-actRoto assure une précision au millimétre pres
dans le positionnement du faisceau.

SPECIFICATIONS TECHNIQUES

ROTO HVG 800 ROTO HVG 800 DS
Plage dfe fonchonperqent 200m
avec détecteur (diamétre)
Précision 40,05 mm/m
Electronique 450
plage d’auto-nivellement -
Plage d’inclinaison sur les +10%

axes X etY

0, 300, 600, 0, 300, 600, 1000,

vi ,
itesse de rotation 1000, 1500 tr/min | 1500, 3000 tr/min

Mode de numérisation Balayage du secteur 5°, 10°, 30°, 90°

Fonctionnement
maximaldistance de la 300m 500 m
télécommande

Autonomie de la batterie 22h

Protection contre la

IP66
poussiére et I'eau

Type de laser Classe 11 515 nm <1 mW

Température de

R -10°C~ +50°C
fonctionnement

Température de stockage -20°C~ +50°C

16,8 V 2000 mAh
batterie Li-lon rechargeable

Alimentation électrique
de l'appareil

2x 1,5V piles
alcalines AA

4x1,5V piles
alcalines AA

Récepteur laser
alimentation électrique

Télécommande

. Lo . 3,7 V 3000 mAh Li-lon
alimentation électrique

Filetage de montage pour

. 5/8"
trépied /
Dimensions 215x215x232 mm
Poids 3,5 kg

CONTENU DE LA LIVRAISON

ROTO HVG 800: laser rotatif, récepteur laser RotoSense,
télécommande, chargeur, lunettes, manuel d’utilisation,
mallette rigide.

ROTO HVG 800 DS: laser rotatif, récepteur laser X-actRoto,
Télécommande numérique DS-remote, chargeur, lunettes,
manuel d'utilisation, étui rigide.

DESCRIPTION DU PRODUIT
Fenétres de sortie du laser
Téte rotative

Fenétre de sortie du point laser
Panneau de commande
Compartiment de la batterie
Connecteur d’alimentation
Filetage de trépied 5/8” 3
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Panneau de controle

CONDTROL

Roto HVG 800

Allumer/éteindre le laser rotatif

Mode manuel

Auto-nivellement désactivé apres désalignement
Réalignement automatique répété apreés désalignement
Réglage de I'inclinaison selon I'axe X

Réglage de I'inclinaison selon I'axe Y

Déplacement du secteur de balayage dans le sens horaire
Déplacement du secteur de balayage dans le sens antihoraire
Mode de balayage/sélection du secteur de balayage

10. Sélection de la vitesse de rotation
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Voyants LED :

11. Indicateur marche/arrét

12. Indicateur de mode d’auto-nivellement

13. Indicateur de mode manuel

14. Indicateur de désactivation de l'auto-nivellement apres
désalignement

15. Indicateur de réajustement automatique apres
désalignement

Récepteur laser RotoSense (ROTO HVG 800)
1. Affichage

1.1. Indicateur de précision

(grossier / fin)

i
N
=
w

1.2. Indicateur de direction

1.3. Ligne laser
indicateur de détection

P ¢
.

1.4. Charge de la batterie A\ 4
indicateur de niveau 12 ——— U
1.5. Indicateur de signal sonore
€ 13 —o%
2. Clavier :
12— AR
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|
O Allumer/Eteindre
y
‘/’
A Précision
)
‘)) Signal sonore

3. Capteur de récepteur
4. Niveau a bulle

5. Aimants

6. Marques de niveau

7. Couvercle de la batterie
8. Filetage 1/4”
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Récepteur laser X-actRoto (ROTO HVG 800 DS)
1. Affichage

1.1. Indication de la distance a la ligne laser
1.2 Unité de mesure

1.3. Indicateur de précision (élevée/standard/faible/minimale)
1.4. Indicateur de direction

1.5. Indicateur de détection de ligne laser

1.6. Indicateur de niveau de batterie

1.7. Indicateur de signal sonore

1.8. Réglage du zéro

1.9. Indicateur de rétroéclairage

12 ——ecmminft%

2. Clavier:

Allumer/éteindre / Rétroéclairage LCD

I« C_

Réglage de la précision

A
‘))) P .
Activer/désactiver le signal sonore

MM
IN  Sélection de I'unité

0

SET Réglage du zéro

3. Capteur de récepteur
4. Niveau a bulle

5. Aimants

6. Marques de niveau

7. Couvercle de la batterie
8. Filetage 1/4”

CONDTROL
X-actRoto

Télécommande (ROTO HVG 800)

1. Allumer/éteindre

2. Mode manuel

3. Désactivation de I'auto-nivellement aprés désalignement
4. Réalignement automatique répété apres désalignement
5. Réglage de I'inclinaison selon I'axe X

6. Réglage de I'inclinaison selon I'axe Y

7. Déplacement du secteur de balayage dans le sens antihoraire
8. Déplacement du secteur de balayage dans le sens horaire
9. Mode de balayage / sélection du secteur de balayage

10. Sélection de la vitesse de rotation

Voyants LED :

11. Indicateur marche/arrét
12. Indicateur de mode manuel
13. Mode d’auto-nivellement
Indicateur

14. Indicateur

de répété

auto-nivellement

aprés désalignement

15. Indicateur

de désactivé
auto-nivellement

aprés désalignement

Télécommande DS-remote (ROTO HVG 800 DS)
Panneau de commande

1. Allumer/éteindre

2. Affichage

2.1 Valeur de I'angle de pente dans le plan X

2.2 Valeur de I'angle de pente dans le plan Y

2.3 Indicateur de secteur de balayage

2.4 Indicateur de vitesse de rotation

2.5 Indicateur de mode

2.6 Indicateur de réajustement automatique aprés
désalignement

2.7 Indicateur de désactivation de l'auto-nivellement apres
désalignement

Mode de réglage de la pente

Auto-nivellement désactivé aprés désalignement
Réalignement automatique répété apres désalignement
Déplacement du curseur vers la gauche et la droite

Réglage de la valeur de I'angle de pente selon les axes X et Y
Déplacement du secteur de balayage dans le sens horaire
Déplacement du secteur de balayage dans le sens antihoraire
10. Mode de balayage / sélection du secteur de balayage

11. Sélection de la vitesse de rotation

Voyants LED

12. Indicateur marche/arrét

13. Indicateur de mode d’auto-nivellement

14. Indicateur du mode de réglage de la pente

15. Indicateur de nivellement automatique répété apres
désalignement

16. Indicateur de désactivation de 'auto-nivellement aprés
désalignement
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FONCTIONNEMENT

Chargement de la batterie dans le laser rotatif

L'appareil est alimenté par une batterie Li-lon rechargeable
intégrée.

Si_le témoin dalimentation sur le panneau de commande

commence a clignoter pendant le fonctionnement,
la batterie doit étre rechargée.

Pour charger la batterie, connectez le chargeur a une source
d’alimentation. Insérez le chargeur dans le port de charge Type-C
de la batterie. Utilisez uniquement le chargeur fourni avec
I'appareil pour charger le bloc-batterie.

Une charge compléte prend environ 7 heures. Il est permis
d'utiliser I'appareil pendant la charge. Pendant la charge,
l'indicateur d'alimentation sur le chargeur restera rouge.
Attendez que l'indicateur vert s'allume, indiquant une charge
compléte, puis débranchez le chargeur.

Retirez les piles si I'appareil ne sera pas utilisé pendant une
longue période.

Remplacement des piles dans le récepteur laser

Le récepteur est alimenté par 2 piles alcalines AA 1,5V
(RotoSense) / 4 piles alcalines AA 1,5V (X-actRoto) incluses
dans le colis de livraison. Le compartiment a piles se trouve
a l'arriére du récepteur.

Remplacez les piles si I'indicateur de charge de la batterie
sur 'affichage apparait comme indiqué [} (X-actRoto),
ou si lindicateur d’alimentation commence a clignoter
(RotoSense). Ouvrez le couvercle du compartiment a piles,
retirez les piles et insérez-en de nouvelles en respectant la
polarité correcte. Remettez le couvercle en place jusqu’a ce
qu’il s’enclenche.

Retirez les piles du récepteur si celui-ci ne doit pas étre
utilisé pendant une longue période afin d’éviter la corrosion
et la décharge des piles.

Chargement de la batterie de la télécommande

L'appareil est alimenté par une batterie Li-lon de 3,7 V 3000 mAh
intégrée dans le boitier de I'appareil.

Chargez la batterie si le témoin d’alimentation commence a
clignoter. Pour cPour charger la batterie, connectez le chargeur
a une source d’alimentation. Insérez le chargeur dans le port
Type-C pour commencer la charge.

Pour charger la batterie, utilisez le chargeur fourni avec le
produit.

Une charge complete de la batterie prend 3 a 4 heures. Le
fonctionnement de I'appareil pendant la charge est autorisé.

Allumer/éteindre le laser rotatif

[}
Appuyez sur le bouton O pour allumer le laser.

[}
Appuyez sur le bouton O pour éteindre.

MODES DE FONCTIONNEMENT

Mode automatique (auto-nivellement)

Placez le laser rotatif sur une surface plane et stable ou sur un
trépied de 5/8” en position verticale ou horizontale.

Allumez le laser rotatif. Le faisceau laser et l'indicateur de
nivellement clignoteront pendant 'auto-nivellement.

Une fois l'auto-nivellement terminé, le faisceau laser cessera de
clignoter et la téte rotative commencera a tourner dans le sens
horaire a 600 tr/min.

Si le laser rotatif est hors de la plage d’auto-nivellement de
5°, le faisceau laser et l'indicateur de mode clignoteront
simultanément, et I'appareil émettra un signal sonore. Eteignez
le laser rotatif, repositionnez-le et redémarrez.

Mode manuel

Ce mode permet de projeter des plans inclinés avec une
inclinaison allant jusqu'a £10 % selon les axes X et Y.

Placez I'appareil sur une surface stable ou sur un trépied de 5/8"
en position horizontale.

Allumez |'appareil.

Appuyez sur le bouton du mode manuel le témoin

du mode manuel s’allumera.
@ @ pour ajuster I'angle

Appuyez et maintenez enfoncé @ pour régler l'angle
d’inclinaison selon 'axe Y.

Appuyez et maintenez enfoncé
d’inclinaison selon I'axe X.

Pour quitter le mode manuel, appuyez encore. Le
témoin vaéteignez, et |'appareil reviendra en mode d'auto-
nivellement.

Désactivation de l'auto-nivellement automatique aprés un
désalignement

Si I'appareil est désaligné par une action extérieure, il arrétera le
nivellement. La téte rotative s'arrétera et I'appareil émettra un
signal sonore continu. Eteignez I'appareil, rallumez-le et répétez
I'auto-nivellement.

Pour désactiver |'auto-nivellement automatique aprés un

&

désalignement, appuyez sur le bouton Le témoin

s'allumera en vert.

Nivellement automatique répété apres désalignement

Cette fonction permet la rotation continue de |a téte rotative en
cas de légeres perturbations, assurant ainsi un fonctionnement
stable.

Si I'inclinaison dépasse la plage d’auto-nivellement, le faisceau
laser et I'indicateur de mode clignoteront simultanément, et
I'appareil émettra un signal sonore. Une fois que I'inclinaison
revient dans la plage, I'appareil reprendra son fonctionnement.
Pour activer 'auto-nivellement aprés un désalignement, appuyez

sur le bouton . Le témoin s’allumera en vert.

Points d’aplomb laser

L'appareil dispose d'un point haut (zénith) et d'un point bas
(nadir). Les points d'aplomb sont actifs dans tous les modes de
fonctionnement.

Vitesse de rotation GPM

Appuyez sur le bouton ‘/ pour modifier la vitesse de rotation
de I'émetteur laser. La vitesse de rotation changera de la maniére
suivante :

ROTO HVG 800 : 0/300/600/1000.

Avec télécommande — 0/300/600/1000/1500 tr/min.

ROTO HVG 800 DS : 0/300/600/1000.

Avec la télécommande DS-remote —0/300/600/1000/1500/3000
tr/min.

Attention! Plus la vitesse de rotation est faible, plus le faisceau
est lumineux.



Déplacement par pas

RPM
Appuyez Jpour régler la vitesse de rotation a 0. La téte
s’arréteen rotation.

Appuyez / pour un déplacement d’un pas dans le sens
horaire.

Appuyez \ pour un déplacement d’un seul pas dans le sens
antihoraire.

Mode de numérisation
Le mode de balayage permet de voir la ligne laser a longue
distance.

~

RPM
Appuyez dpour régler la vitesse de rotation a 0. La téte

s’arréteen rotation.

Appuyez@pour activer le mode de numérisation.

Appuyez plusieurs fois sur le bouton pour sélectionner le secteur
de balayage : 5°-10°-30°-90°.

Appuyez / pour déplacer le secteur de balayage dans le
sens des aiguilles d'une montre, ou \ pour le déplacer
dans le sens antihoraire.

Pour quitter le mode de numérisation, appuyez sur@
encore.

FONCTIONNEMENT AVEC LE RECEPTEUR LASER
Allumer/éteindre

|
Appuyez O pour allumer le récepteur.

|
Appuyez et maintenez enfoncé O pendant 3 secondes pour
I'éteindre.

Précision
Par défaut, la haute précision est activée.
v

Appuyez 2 pour sélectionner la précision :
RotoSense :haute (+1 mm), grossiere (£1,5 mm).

X-actRoto :élevée (+1 mm/50 m), standard (+2 mm/50 m),
faible (£5 mm/250 m), minimal (+10 mm/350 m).

Indication sonore
D .
Appuyez ‘ ) pour régler le volume.

Rétroéclairage de I'affichage
Par défaut, le rétroéclairage est éteint. Appuyez sur le bouton

O pour allumer/éteindre le rétroéclairage.

Unités de mesure (X-Act Roto)
MM

Appuyez IN  pour sélectionner I'unité de mesure : mm,
pouces, pouces fractionnaires.

Réglage du zéro (X-Act Roto)

0

Appuyez SET dans la portée du récepteur pour définir la
position actuelle du laser comme point zéro par défaut.

Travailler avec le récepteur

Allumez le récepteur et configurez les parametres. Fixez le
récepteur sur une mire de nivellement, une surface métallique,
etc.

Placez-le dans le trajet du faisceau laser.

Déplacez le récepteur vers le haut ou vers le bas en suivant les
fleches sur I'affichage LCD (avant ou arriére, selon ce qui est le
plus pratique) et les indicateurs LED (X-ActRoto).

Une fleche vers le bas indique que le récepteur doit étre déplacé
vers le bas ; une fleche vers le haut indique qu'il doit étre
déplacé vers le haut.

- [ e . . N
Lindicateur W #2420 0. affiche la distance exacte jusqu'a la

ligne laser (X-Act Roto). Lorsque le faisceau laser atteint le centre
du récepteur et s'aligne avec les repéres de niveau, le récepteur
émet un signal sonore (si activé), et le symbole de détection
laser apparait sur I'écran.

FONCTIONNEMENT AVEC LA TELECOMMANDE

Les boutons de la télécommande reproduisent les boutons
du panneau de commande du laser rotatif, permettant une
utilisation a distance jusqu'a 300 m pour le ROTO HVG 800 DS et
jusqu'a 500 m pour le ROTO HVG 800 DS.

Réglage de I'angle de pente a 'aide de la télécommande
(ROTO HVG 800 DS)

1. Appuyez sur le bouton du mode pente . Le témoin

de mode s’allumera.

2. Utilisez les boutons @ @ pour déplacer le curseur vers

la gauche et la droite.

3. Utilisez les boutons@pour régler l'angle d’inclinaison
autour des axes X et V.

4. Confirmez les valeurs définies en appuyant
pour régler I'angle d’inclinaison.

~

RPM
5. Appuyez ‘/ pour réinitialiser les valeurs définies.

VERIFICATION DE LA PRECISION
Axe X

1. Placez I'appareil a 0,5 m d'un mur et a 10 m du mur opposé,
avec |'axe X orienté vers le mur.

2. Allumez I'appareil. Apreés le nivellement, marquez la position
du faisceau sur les deux murs comme X1 et X2.

3. Eteignez |'appareil. Déplacez-le vers le mur opposé sans
changer la position de |'appareil.

4. Allumez I'appareil. Alignez la ligne projetée avec le point X2.
5. Marquez le faisceau sur le mur opposé comme X3.

6. Si la distance entre X1 et X3 dépasse 1 mm, éteignez |'appareil
et contactez le centre de service.

Axe Y

1. Placez I'appareil avec I'axe Y face au mur.

2. Allumez I'appareil. Apres le nivellement, marquez la position
du faisceau sur les deux murs comme Y1 et Y2.

3. Eteignez I'appareil. Déplacez-le vers le mur opposé sans faire
pivoter le boitier.

4. Allumez I'appareil. Alignez la ligne projetée avec le point Y2.
5. Marquez le faisceau sur le mur opposé comme Y3.

6. Si la distance entre Y1 et Y3 dépasse 1 mm, éteignez |'appareil
et contactez le centre de service.

ENTRETIEN ET MAINTENANCE

Le niveau laser rotatif est un instrument de haute précision et
nécessite une manipulation soigneuse. Avant utilisation, et
aprés tout choc mécanique (chutes, impacts), vérifiez toujours
la précision.

L'observation des recommandations suivantes prolongera la
durée de vie de I'appareil :

1) Gardez I'appareil, les pieces de rechange et les accessoires
hors de portée des enfants et des personnes non autorisées.

2) Transportez |'appareil uniquement lorsqu'il est éteint et
placé dans sa mallette rigide.

3) Ne pas stocker I'appareil dans des environnements
poussiéreux ou sales. L'instrument est résistant a la poussiére et
a la saleté, mais une exposition prolongée a ces éléments peut
endommager les pieéces mobiles internes de l'instrument.

4) Rangez l'appareil dans un endroit sec. L'instrument est
résistant a l'eau, mais les précipitations, I'humidité et les
liquides contenant des minéraux peuvent endommager les
circuits électriques de l'instrument. N'essayez pas de sécher
I'instrument avec du feu ou un seche-cheveux.

5) Ne pas stocker a des températures supérieures a +50°C.
Une chaleur excessive réduit la durée de vie des composants
électroniques, endommage les batteries et déforme ou fait
fondre les pieces en plastique.

6) Ne pas stocker a des températures inférieures a -20°C. Aprés
exposition au froid, de la condensation peut se former lors du
passage a l'intérieur, endommageant I'électronique.

7) Protégez l'appareil des chocs, des chutes et des fortes
vibrations afin d'éviter toute perte de précision.

8) Vérifiez périodiquement I'exactitude (voir «Vérification de
I'exactitude»). Si un étalonnage est nécessaire, contactez le
centre de service.

9) Nettoyez I'appareil avec un chiffon doux et humide.
N'utilisez pas de produits chimiques agressifs, de solvants ou de
détergents.

10) Nettoyez I'ouverture du laser avec un chiffon non pelucheux
et de l'alcool isopropylique.

11) Retirez les piles si I'appareil ne sera pas utilisé pendant une
longue période.

12) Rangez la batterie dans un endroit sec a une température
comprise entre 0°C et 30°C.

13) Ne laissez pas de piles déchargées a l'intérieur de I'appareil.

UTILISATION

Les outils, accessoires et emballages périmés doivent étre
envoyés au recyclage des déchets. Veuillez envoyer I'instrument
a l'adresse suivante pour un recyclage approprié :

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben —
Allemagne

Ne jetez pas 'instrument dans les déchets municipaux !
Conformément a la directive européenne 2002/96/CE, les
instruments de mesure usagés et leurs composants doivent étre
collectés séparément et soumis a un recyclage respectueux de
I'environnement des déchets.

GARANTIE

Tous les produits CONDTROL GmbH sont soumis a un controle
apres production et sont régis par les conditions de garantie
suivantes. Le droit de l'acheteur de faire une réclamation
concernant des défauts ainsi que les dispositions générales de la
législation en vigueur ne sont pas affectés.

1) CONDTROL GmbH s'engage a éliminer tous les défauts
du produit découverts pendant la période de garantie, qui
constituent un défaut de matériau ou de fabrication, dans leur
intégralité et a ses propres frais.

2) La période de garantie est de 24 mois et commence a la date
d'achat par le client final (voir le document justificatif original).

3) La garantie ne couvre pas les défauts résultant de |'usure
normale ou d'une utilisation inappropriée, le dysfonctionnement
du produit causé par le non-respect des instructions de ce
manuel d'utilisation, un entretien et un service non effectués
en temps voulu et un manque de soin, |'utilisation d'accessoires
et de pieces de rechange non originaux. Les modifications
de la conception du produit dégagent le vendeur de toute
responsabilité au titre de la garantie. La garantie ne couvre pas les
dommages esthétiques qui n'entravent pas le fonctionnement
normal du produit.

4) CONDTROL GmbH se réserve le droit de décider du
remplacement ou de la réparation de I'appareil.

5) Les autres réclamations non mentionnées ci-dessus ne sont
pas couvertes par la garantie.

6) Apres l'exécution des travaux de garantie par CONDTROL
GmbH, la période de garantie n’est ni renouvelée ni prolongée.

7) CONDTROL GmbH n'est pas responsable de la perte de profit
ou des désagréments associés a un défaut de I'appareil, ni des
frais de location d'un équipement de remplacement pendant la
période de réparation.

Cette garantie est soumise au droit allemand a I'exception des
dispositions de la Convention des Nations Unies sur les contrats
de vente internationale de marchandises (CVIM).

En cas de garantie, veuillez retourner le produit au revendeur ou
I'envoyer avec une description du défaut a I'adresse suivante :

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Allemagne
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ROTO HVG 800/800 DS

Telecomando

h . 3,7 V 3000 mAh Li-lon
alimentazione

Attacco per il montaggio su

Manuale de"'utente

Congratulazioni per l'acquisto della livella laser rotativa
CONDTROL ROTO HVG 800/ ROTO HVG 800 DS. Prima di
utilizzare il dispositivo per la prima volta, leggere attentamente
le istruzioni di sicurezza fornite in questo manuale utente.

ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Attenzione! Questo manuale utente & una parte essenziale
del vostro dispositivo. Prima di iniziare a lavorare, leggere
attentamente il manuale. Se lo strumento viene dato a qualcuno
per un uso temporaneo, assicurarsi di allegare il manuale utente.
- Non utilizzare impropriamente lo strumento.

- Non rimuovere i segnali di avvertimento e proteggerli
dall'abrasione,  poiché  contengono informazioni  sul
funzionamento sicuro dello strumento.

Radiazione laser! ‘
Non guardare direttamente nel raggio
Classe 2 laser
<1 mW 515 nm
IEC 60825-1: 2014-05 |
- Non guardare direttamente nel raggio laser o nel suo riflesso,
né a occhio nudo né attraverso strumenti ottici. Non puntare
il raggio laser su persone o animali senza necessita, poiché
potrebbe causare cecita.
- Per proteggere gli occhi, chiuderli o guardare altrove.
- Posizionare sempre il dispositivo in modo che i raggi laser siano
proiettati sopra o sotto il livello degli occhi.
- Non consentire |'accesso a persone non autorizzate nell’area di
lavoro del dispositivo.
- Tenere il dispositivo fuori dalla portata dei bambini e delle
persone non autorizzate.
- Non smontare né riparare il dispositivo da solo. L'assistenza e le
riparazioni devono essere eseguite esclusivamente da personale
qualificato utilizzando ricambi originali.
- Non utilizzare il dispositivo in ambienti esplosivi, vicino a
materiali inflammabili.
- Gli occhiali laser vengono utilizzati per una migliore
individuazione del raggio laser. Non utilizzarli per altri scopi.
Gli occhiali laser non proteggono dalle radiazioni laser, non
sono destinati alla protezione dai raggi UV e compromettono la
percezione dei colori.
- Non lasciare surriscaldare le batterie per evitare esplosioni e
perdite di elettrolita. In caso di contatto del liquido con la pelle,
lavare immediatamente la zona interessata con acqua e sapone.
In caso di contatto con gli occhi, sciacquare abbondantemente
con acqua pulita per 10 minuti e consultare un medico.

DESTINAZIONE D’USO

ROTO HVG 800 & un livella laser rotativa autolivellante,
progettata per operai edili, intonacatori e appaltatori, destinata
a proiettare piani verticali e orizzontali, nonché punti a piombo.
La funzione di impostazione della pendenza consente di
proiettare piani inclinati fino a £10% sugli assi X e Y. Questa
livella laser rotativa e adatta sia per I'uso in ambienti interni che
esterni nei cantieri edili.

ROTO HVG 800 DS offre funzionalita estese per l'uso
professionale. Il telecomando digitale DS-remote consente di
impostare I'angolo di inclinazione del piano laser e aumentare
la velocita di rotazione della testa laser fino a 3000 giri/min,
garantendo una linea luminosa e stabile. Il ricevitore digitale
X-actRoto offre un posizionamento del fascio con precisione al
millimetro.

SPECIFICHE TECNICHE

ROTO HVG 800 ROTO HVG 800 DS
Qam?o operlatlvo con 200m
ricevitore (diametro)
Imprecisione +0,05 mm/m
Elettronico 450
aampo di autolivellamento -
A‘ngolc? fjl lr!cllnlauone del +10%
dispositivo in piano X e Y

0, 300, 600, 0, 300, 600, 1000,

Velocita di rotazione 1000, 1500 giri/min | 1500, 3000 giri/min

Settore di scansione 5°, 10°, 30°, 90°

Modalita di scansione

Massimo
funzionamentodistanza del 300 m 500 m
telecomando

Durata di funzionamento

della batteria 22h
;T::::w all’'umidita e P66

Tipo di laser Classe 11 515 nm <1 mW
Temperatura di esercizio -10°C ~ +50°C
Temperatura di 20°C ~ +50°C

conservazione

Alimentazione del 16,8 V 2000 mAh

dispositivo batteria ricaricabile Li-lon
Ricevitore laser 2 x 1,5V batterie 4x 1,5V batterie
alimentazione alcaline AA alcaline AA

5/g"
treppied /
Dimensioni 215x215x232 mm
Peso 3,5 kg

CONFEZIONE INCLUDE

ROTO HVG 800: livella laser rotativa, ricevitore laser RotoSense,
telecomando, caricabatterie, occhiali, manuale utente, valigetta
in plastica rigida.

ROTO HVG 800 DS: laser rotativo, ricevitore laser X-actRoto, DS-
remote telecomando digitale, caricabatterie, occhiali, manuale
utente, valigetta in plastica rigida.

DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

1. Finestre di uscita del laser

2. Testa rotante

3. Finestra di uscita del punto laser
4. pannello di controllo

5. Vano batteria

6. Connettore di alimentazione

7. Attacco per treppiede 5/8”

3

Pannello di controllo

CONDTROL

Roto HVG 800

Accensione/spegnimento livella laser rotativa

Modalita manuale

Autolivellamento disattivato dopo disallineamento
Ripetuto autolivellamento dopo disallineamento
Regolazione dell'inclinazione lungo I'asse X

Regolazione dell'inclinazione lungo I'asse Y
Spostamento del settore di scansione in senso orario
Spostamento del settore di scansione in senso antiorario
Modalita di scansione/selezione del settore di scansione
10. Selezione della velocita di rotazione

LN EWNR

Indicatori LED:

11. Indicatore di accensione/spegnimento

12. Indicatore della modalita di autolivellamento
13. Indicatore della modalita manuale

14. Indicatore di autolivellamento disattivato dopo
disallineamento

15. Indicatore di ripetuto autolivellamento dopo
disallineamento

Ricevitore laser RotoSense (ROTO HVG 800)
1. Display

1.1. Indicatore di imprecisione

(grossolano / alto)

-
=

1.5

)

1.2. Indicatore di direzione

1.3. Linea laser
indicatore di rilevamento

i<
.

1.4. Carica della batteria A\ 4
indicatore di livello 12 ——— U
1.5. Indicatore del segnale acustico
g 13 —o%
2. Tastiera:
12— AR
N

O Accensione/spegnimento

y

‘/’
A Imprecisione
D)

‘) Segnale acustico

3. Sensore ricevitore
4. Livella a bolla

5. Magneti

6. Segni di livello

7. Copribatteria

8. Filettatura 1/4”

CONDTROL
RotoSence

Ricevitore laser X-actRoto (ROTO HVG 800 DS)
1. Display

1.1. Indicazione della distanza alla linea laser
1.2 Unita di misura

1.3. Indicatore di imprecisione (alta/standard/bassa/minima)
1.4. Indicatore di direzione

1.5. Indicatore di rilevamento della linea laser
1.6. Indicatore livello batteria

1.7. Indicatore del segnale acustico

1.8. Azzeramento

1.9. Indicatore della retroilluminazione

12 ———ecmmiin it %

Tastiera:

N
»(lll <« C_
j5)
5

D o ot |
‘ ) Attivazione/disattivazione del segnale acustico

MM

IN  Selezione dell'unita

0

SET Impostazione zero

3. Sensore ricevitore
4. Livella a bolla

5. Magneti

6. Segni di livello

7. Copribatteria

8. Filettatura 1/4”

Telecomando (ROTO HVG 800)
. Accensione/spegnimento

. Modalita manuale

1

2

3. Autolivellamento disattivato dopo disallineamento

4. Ripetuto autolivellamento dopo disallineamento

5. Regolazione dell'inclinazione lungo I'asse X

6. Regolazione dell'inclinazione lungo I'asse Y

7. Spostamento del settore di scansione in senso antiorario
8. Spostamento del settore di scansione in senso orario

9. Modalita di scansione / selezione del settore di scansione

Accensione/spegnimento / retroilluminazione LCD

Impostazione dell'imprecisione

CONDTROL
X-actRoto

10. Selezione della velocita di rotazione

Indicatori LED:

11. Indicatore di accensione/spegnimento
12. Indicatore della modalita manuale

13. Modalita di autolivellamento

Indicatore

14. Indicatore

di ripetuto
autolivellamento

dopo il disallineamento
15. Indicatore

di disattivato
autolivellamento

dopo il disallineamento

Telecomando DS-remote (ROTO HVG 800 DS)
pannello di controllo

1. Accensione/spegnimento

2. Display

2.1 Valore dell'angolo di inclinazione nel piano X
2.2 Valore dell'angolo di inclinazione nel piano Y
2.3 Indicatore del settore di scansione

2.4 Indicatore di velocita di rotazione

2.5 Indicatore di modalita

2.6 Indicatore di ripetuto autolivellamento dopo
disallineamento

2.7 Indicatore di autolivellamento disattivato dopo
disallineamento

3. Modalita di impostazione della pendenza

4. Autolivellamento disattivato dopo disallineamento

5. Ripetuto autolivellamento dopo disallineamento

6. Movimento del cursore a sinistra e a destra

7. Impostazione del valore dell'angolo di inclinazione lungo gli
assiXeyY

8. Spostamento del settore di scansione in senso orario

9. Spostamento del settore di scansione in senso antiorario
10. Modalita di scansione / selezione del settore di scansione
11. Selezione della velocita di rotazione

Indicatori LED

12. Indicatore di accensione/spegnimento

13. Indicatore di modalita autolivellamento

14. Indicatore della modalita di impostazione della pendenza
15. Indicatore di ripetuto autolivellamento dopo
disallineamento

16. Indicatore di autolivellamento disattivato dopo
disallineamento

CONDTROL

X+ 00.21°
e\! + [00.05"

FUNZIONAMENTO

Ricarica della batteria nel laser rotativo

Il dispositivo e alimentato da una batteria Li-lon ricaricabile
integrata.

Se l'indicatore di alimentazione sul pannello di controllo

inizia a lampeggiare durante il funzionamento, la
batteria deve essere ricaricata.

Per caricare la batteria, collegare il caricabatterie a una fonte
di alimentazione. Inserire il caricabatterie nella porta di ricarica
Type-C sulla batteria. Utilizzare solo il caricabatterie fornito con il
dispositivo per caricare il pacco batteria.

Una carica completa richiede circa 7 ore. E consentito utilizzare il
dispositivo durante la ricarica. Durante la ricarica, l'indicatore di
alimentazione sul caricabatterie rimarra rosso. Attendere che si
accenda l'indicatore verde, che indica la carica completa, quindi
scollegare il caricabatterie.

Rimuovere le batterie se il dispositivo non verra utilizzato per un
lungo periodo di tempo.

Sostituzione delle batterie nel ricevitore laser

Il ricevitore & alimentato da 2x1,5V AA (RotoSense) / 4x1,5V
AA (X-actRoto) batterie alcaline incluse nella confezione
include. Il vano batteria si trova sul lato posteriore del
ricevitore.

Sostituire le batterie se I'indicatore di carica della batteria
sul display appare come mostrato [I__# (X-actRoto), oppure
se l'indicatore di alimentazione inizia a lampeggiare
(RotoSense). Aprire il coperchio del vano batteria, rimuovere
le batterie e inserire quelle nuove, rispettando la corretta
polarita. Richiudere il coperchio fino a quando non scatta in
posizione.

Rimuovere le batterie dal ricevitore se non verra utilizzato
per un lungo periodo per evitare corrosione e scaricamento
delle batterie.

Ricarica della batteria del telecomando

Il dispositivo e alimentato da una batteria Li-lon da 3,7 V 3000 mAh
integrata nel corpo del dispositivo.

Caricare la batteria se l'indicatore di alimentazione inizia
a lampeggiare. Per cPer caricare la batteria, collegare il
caricabatterie a una fonte di alimentazione. Inserire il
caricabatterie nella porta Type-C per iniziare la ricarica.

Per caricare la batteria, utilizzare il caricabatterie fornito con il
prodotto.

Una carica completa della batteria richiede 3-4 ore. |l
funzionamento del dispositivo durante la ricarica e consentito.

Accendere/spegnere il laser rotativo

[}
Premere il tasto O per accendere il laser.

[}
Premere il pulsante O per spegnere.

MODALITA DI FUNZIONAMENTO

Modalita automatica (autolivellamento)

Posizionare il laser rotativo su una superficie piana e stabile o su
un treppiede da 5/8" in posizione verticale o orizzontale.
Accendere il laser rotativo. Il raggio laser e lindicatore di
livellamento lampeggeranno durante 'autolivellamento.

Una volta completato I'autolivellamento, il raggio laser smettera
di lampeggiare e la testa rotante iniziera a ruotare in senso
orario a 600 giri/min.

Se il laser rotante e fuori dal campo di autolivellamento di
5°, il raggio laser e lindicatore di modalita lampeggeranno
contemporaneamente e il dispositivo emettera un segnale
acustico. Spegnere il laser rotante, riposizionarlo e riavviare.

Modalita manuale

Questa modalita consente di proiettare piani inclinati fino a
+10% lungo gli assi X e Y.

Posizionare il dispositivo su una superficie stabile o su un
treppiede da 5/8" in posizione orizzontale.

Accendere il dispositivo.

Premere il tasto della modalita manuale
I'indicatore della modalita manuale.

Premere e tenere premuto @ @ per regolare I'angolo di
inclinazione lungo I'asse X.

Premere e tenere premuto @ per regolare l'angolo di
inclinazione lungo l'asse Y.

; siaccendera

Per uscire dalla modalita manuale, premere di nuovo.
L'indicatorespegnere e il dispositivo tornera in modalita di
autolivellamento.

Disattivazione  dell'autolivellamento  automatico  dopo
disallineamento

Se il dispositivo viene disallineato da un'azione esterna, smettera
di autolivellarsi. La testa rotante si fermera e il dispositivo
emettera un segnale acustico continuo. Spegnere il dispositivo,
riavviarlo e ripetere I'autolivellamento.

Per disattivare I'autolivellamento automatico dopo il

¥ 1

disallineamento, premere il tasto L'indicatore si

illuminera di verde.

Ripetuto autolivellamento dopo disallineamento

Questa funzione consente la rotazione continua della testa
rotante in caso di lievi disturbi, garantendo un funzionamento
stabile.

Se l'inclinazione supera il campo di autolivellamento, il
raggio laser e l'indicatore di modalita lampeggeranno
contemporaneamente e il dispositivo emettera un segnale
acustico. Una volta che l'inclinazione rientra nel campo, il
dispositivo riprendera il funzionamento.

Per attivare |'autolivellamento dopo il disallineamento, premere

Id@

il tasto . L'indicatore si illuminera di verde.

Punto a piombo laser

Il dispositivo & dotato di un punto verso l'alto (zenit) e di un
punto verso il basso (nadir). | punti a piombo sono attivi in tutte
le modalita di funzionamento.

Velocita di rotazione

Premere il tasto #per cambiare la velocita di rotazione
dell’emettitore laser. La velocita di rotazione cambiera nel modo
seguente:

ROTO HVG 800: 0/300/600/1000.

Con telecomando — 0/300/600/1000/1500 rpm.

ROTO HVG 800 DS: 0/300/600/1000.

Con telecomando DS-remote — 0/300/600/1000/1500/3000
rpm.

Attenzione! Piu bassa e la velocita di rotazione, pit luminoso e
il raggio.



Movimento a passi

RPM
Premere Jper impostare la velocita di rotazione su 0. La

testa si fermarotante.
Premere / per movimento a passo singolo in senso orario.

Premere \ per lo spostamento di un solo passo in senso
antiorario.

Modalita scansione
La modalita di scansione consente di vedere la linea laser a lunga
distanza.

~

RPM
Premere dper impostare la velocita di rotazione su 0. La

testa si fermarotante.

Premere@per attivare la modalita di scansione.

Premere ripetutamente il tasto per selezionare il settore di
scansione: 5°-10°-30°-90°.

Premere / per spostare il settore di scansione in senso

orario, oppure \ per ruotarlo in senso antiorario.

Per uscire dalla modalita di scansione, premere@di nuovo.

FUNZIONAMENTO CON IL RICEVITORE LASER
Accensione/spegnimento

Premere O per accendere il ricevitore.

Premere e tenere premuto O per 3 secondi per spegnerlo.

Imprecisione

Per impostazione predefinita, &€ impostata un'alta precisione.
v
Premere A per selezionare I'imprecisione:

RotoSense:alta (+1 mm), grossolana (£1,5 mm).

X-actRoto:alta (+1 mm/50 m), standard (+2 mm/50 m),
basso (5 mm/250 m), minimo (+10 mm/350 m).

Indicazione sonora
D
Premere per regolare il volume.

Display retroilluminato
Per impostazione predefinita, il display retroilluminato e

spento. Premere il tasto O per accendere/spegnere la
retroilluminazione.

Unita di misura (X-Act Roto)
MM

Premere IN per selezionare I'unita di misura: mm, pollici,
pollici frazionari.

Impostazione zero (X-Act Roto)

0

Premere SET all'interno del campo del ricevitore per impostare
la posizione attuale del laser come punto zero predefinito.

Lavorare con il ricevitore

Accendere il ricevitore e configurare le impostazioni. Fissare il
ricevitore su una stadia, superficie metallica, ecc.

Posizionalo nel percorso del raggio laser.

Spostare il ricevitore verso l'alto o verso il basso seguendo le
frecce sul display LCD (anteriore o posteriore, a seconda di quale
sia pi comodo) e gli indicatori LED (X-ActRoto).

Una freccia verso il basso indica che il ricevitore deve essere
spostato verso il basso; una freccia verso I'alto indica che deve
essere spostato verso |'alto.

[ ]
L'indicatore 2 I 2% 3N, mostra la distanza esatta dalla linea

laser (X-Act Roto). Quando il raggio laser colpisce il centro del
ricevitore e si allinea con i segni di livello, il ricevitore emette un
segnale acustico (se abilitato) e il simbolo di rilevamento laser
appare sul display.

FUNZIONAMENTO CON IL TELECOMANDO

| tasti sul telecomando duplicano i tasti del pannello di controllo
del laser rotante, consentendo il funzionamento a distanza fino
a 300 m per ROTO HVG 800 DS e fino a 500 m per ROTO HVG
800 DS.

Impostazione dell'angolo diinclinazione tramite il telecomando
(ROTO HVG 800 DS)

1. Premere il tasto modalita inclinazione . L'indicatore

di modalita si illuminera.

2. Utilizzare i tasti @ @ per spostare il cursore a sinistra
e adestra.

3. Utilizzare i tasti @per impostare I'angolo di inclinazione
sugliassiXe.

4. Confermare i valori impostati premendo
impostare I'angolo di inclinazione.

~

RPM
5. Premere ‘/per reimpostare i valori impostati.

CONTROLLO DELL'IMPRECISIONE
Asse X

1. Posizionare il dispositivo a 0,5 m da una parete e a 10 m dalla
parete opposta, con |'asse X rivolto verso la parete.

2. Accendere il dispositivo. Dopo l'autolivellamento, segnare la
posizione del raggio su entrambe le pareti come X1 e X2.

3. Spegnere il dispositivo. Spostarlo sulla parete opposta senza
cambiare la posizione del dispositivo.

4. Accendere il dispositivo. Allineare la linea proiettata con il
punto X2.

5. Segnare il raggio sulla parete opposta come X3.

6. Se la distanza tra X1 e X3 supera 1 mm, spegnere il dispositivo
e contattare il centro assistenza.

Asse Y

1. Posizionare il dispositivo con I'asse Y rivolto verso la parete.

2. Accendere il dispositivo. Dopo l'autolivellamento, segnare la
posizione del raggio su entrambe le pareti come Y1 e Y2.

3. Spegnere il dispositivo. Spostarlo sulla parete opposta senza
ruotare il corpo.

4. Accendere il dispositivo. Allineare la linea proiettata con il
punto Y2.

5. Segnare il raggio sulla parete opposta come Y3.

6. Se la distanza tra Y1 e Y3 supera 1 mm, spegnere il dispositivo
e contattare il centro assistenza.

CURA E MANUTENZIONE

La livella laser rotativa € uno strumento ad alta precisione e
richiede una manipolazione accurata. Prima dell’'uso, e dopo
qualsiasi urto meccanico (cadute, impatti), verificare sempre la
precisione.

L'osservanza delle seguenti raccomandazioni prolunghera la
durata del dispositivo:

1) Tenere il dispositivo, le parti di ricambio e gli accessori fuori
dalla portata dei bambini e delle persone non autorizzate.

2) Trasportare il dispositivo solo quando & spento e all'interno
della sua valigetta in plastica rigida.

3) Non conservare il dispositivo in ambienti polverosi o sporchi.
Lo strumento é resistente all'umidita e polvere, ma una lunga
esposizione a questi elementi puo danneggiare le parti mobili
interne dello strumento.

4) Conservare il dispositivo in un luogo asciutto. Lo strumento
e resistente all’'umidita, ma precipitazioni, umidita e liquidi
contenenti minerali possono danneggiare i circuiti elettrici dello
strumento. Non tentare di asciugare lo strumento con il fuoco o
un asciugacapelli.

5) Non conservare a temperature superiori a +50°C. Il calore
eccessivo riduce la durata dell’elettronica, danneggia le batterie
e deforma o fonde le parti in plastica.

6) Non conservare a temperature inferiori a -20°C. Dopo
'esposizione al freddo, pud formarsi condensa quando il
dispositivo viene portato all'interno, danneggiando I'elettronica.

7) Proteggere il dispositivo da urti, cadute e forti vibrazioni per
evitare la perdita di imprecisione.

8) Controllare  periodicamente  I'imprecisione  (vedere
«Controllo dell'imprecisione»). Se & necessaria la calibrazione,
contattare il centro assistenza.

9) Pulire il dispositivo con un panno morbido e umido. Non
utilizzare prodotti chimici aggressivi, solventi o detergenti.

10) Pulire I'apertura del laser con un panno privo di lanugine e
alcol isopropilico.

11) Rimuovere le batterie se il dispositivo non verra utilizzato
per un periodo prolungato.

12) Conservare la batteria in un luogo asciutto a una temperatura
compresa tra 0°C e 30°C.

13) Non lasciare batterie scariche all'interno del dispositivo.

UTILIZZO

Gli strumenti, gli accessori e la confezione scaduti devono
essere smaltiti per il riciclaggio dei rifiuti. Si prega di inviare lo
strumento al seguente indirizzo per il corretto riciclaggio:
CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben —
Germania

Non gettare lo strumento nei rifiuti urbani!

Secondo la direttiva europea 2002/96/CE, gli strumenti di
misura scaduti e i loro componenti devono essere raccolti
separatamente e sottoposti a riciclaggio ecologico dei rifiuti.

GARANZIA

Tutti i prodotti CONDTROL GmbH sono sottoposti a controllo
post-produzione e sono regolati dalle seguenti condizioni di
garanzia. Il diritto dell’acquirente di reclamare per difetti e le
disposizioni generali della legislazione vigente non decadono.

1) CONDTROL GmbH si impegna a eliminare tutti i difetti
del prodotto, riscontrati durante il periodo di garanzia, che
rappresentano un difetto di materiale o di fabbricazione, in
modo completo e a proprie spese.

2) Il periodo di garanzia & di 24 mesi e decorre dalla data di
acquisto da parte dell’utente finale (vedere il documento
giustificativo originale).

3) La garanzia non copre i difetti derivanti da usura o uso
improprio, malfunzionamenti del prodotto causati dal mancato
rispetto delle istruzioni di questo manuale utente, manutenzione
e assistenza non tempestive e cura insufficiente, I'uso di accessori
e parti di ricambio non originali. Le modifiche al design del
prodotto sollevano il venditore da qualsiasi responsabilita per gli
interventi in garanzia. La garanzia non copre i danni estetici che
non ostacolano il normale funzionamento del prodotto.

4) CONDTROL GmbH si riserva il diritto di decidere sulla
sostituzione o riparazione del dispositivo.

5) Altri reclami non menzionati sopra non sono coperti dalla
garanzia.

6) Dopo I'esecuzione dei lavori in garanzia da parte di CONDTROL
GmbH, il periodo di garanzia non viene rinnovato né esteso.

7) CONDTROL GmbH non & responsabile per la perdita di profitto
o per gli inconvenienti associati a un difetto del dispositivo, né
per i costi di noleggio di apparecchiature alternative durante il
periodo di riparazione.

Questa garanzia & soggetta alla legge tedesca, ad eccezione delle
disposizioni della Convenzione delle Nazioni Unite sui contratti
di compravendita internazionale di merci (CISG).

In caso di garanzia, restituire il prodotto al rivenditore oppure
spedirlo con la descrizione del difetto al seguente indirizzo:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Germania



B NIVEL LASER ROTATIVO

ROTO HVG 800,/800 DS

Manual de usuario

Felicitaciones por la compra del nivel ldser rotativo CONDTROL
ROTO HVG 800/ ROTO HVG 800 DS. Antes de utilizar el
dispositivo por primera vez, lea atentamente las instrucciones
de seguridad proporcionadas en este manual de usuario.

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

jAtencién! Este manual de usuario es una parte esencial de
su dispositivo. Antes de comenzar a trabajar, lea atentamente
el manual. Si el instrumento se entrega a alguien para su uso
temporal, asegurese de adjuntar el manual de usuario.

- No utilice el instrumento de manera incorrecta.

- No retire las sefales de advertencia y protéjalas de la
abrasion, ya que contienen informacion sobre el uso seguro del
instrumento.

iRadiacién laser! ‘
No mire fijamente al haz

Laser de clase 2

<1 mW 515 nm

IEC 60825-1: 2014-05 |

- No mire directamente al haz del laser ni a su reflejo, ya sea a
simple vista o a través de instrumentos dpticos. No apunte el
haz del Iaser a personas o animales sin necesidad, ya que puede
causar ceguera.

- Para proteger sus ojos, ciérrelos o mire hacia otro lado.

- Siempre configure el dispositivo de manera que los haces laser
se proyecten por encima o por debajo del nivel de los ojos.

- No permita que personas no autorizadas ingresen al drea de
trabajo del dispositivo.

- Mantenga el dispositivo fuera del alcance de los nifios y
personas no autorizadas.

- No desmonte ni repare el dispositivo usted mismo. El
mantenimiento y las reparaciones deben ser realizados
unicamente por personal calificado utilizando repuestos
originales.

- No opere el dispositivo en ambientes explosivos, cerca de
materiales inflamables.

- Las gafas laser se utilizan para una mejor visualizacion del haz
laser. No las use para otros fines. Las gafas laser no protegen
contra la radiacion laser, no estan destinadas a la proteccion UV
y afectan la percepcion del color.

- No permita que las baterias se sobrecalienten para evitar
explosion y fuga de electrolito. Si el liquido entra en contacto con
la piel, lave inmediatamente la zona afectada con agua y jabdn.
En caso de contacto con los ojos, enjuague abundantemente
con agua limpia durante 10 minutos y consulte a un médico.

USO PREVISTO

ROTO HVG 800 es un laser rotativo autonivelante, disefiado
para trabajadores de la construccion, yeseros y contratistas,
destinado a proyectar planos verticales y horizontales, asi como
puntos de plomada. La funcién de ajuste de pendiente permite
proyectar planos inclinados con una inclinacién de hasta +10%
para los ejes X e Y. Este laser rotativo es adecuado para su uso
tanto en interiores como en exteriores en areas de construccion.

ROTO HVG 800 DS ofrece capacidades ampliadas para uso
profesional. El control remoto digital DS-remote permite ajustar
el angulo de inclinacidn del plano laser y aumentar la velocidad
de rotacién de la cabeza laser hasta 3000 rpm, garantizando
una linea brillante y estable. El receptor digital X-actRoto
proporciona una precision a nivel milimétrico en la posicion del
haz.

ESPECIFICACIONES TECNICAS

ROTO HVG 800 ROTO HVG 800 DS
Rango de funcu?rjamlento 200m
con detector (diametro)
Precision +0,05 mm/m
Electrénico 50
rango de autonivelacién -
Angu.lo de inclinacion de +10%
los ejesXuY

0, 300, 600, 0, 300, 600, 1000,

Veloci i6
elocidad de rotacién 1000, 1500 rpm 1500, 3000 rpm

Escaneando sector 5°, 10°, 30°, 90°

Modo de escaneo
Méximo

funcionamientodistancia del 300 m 500 m
control remoto

Tiempo de funcionamiento

de la bateria 22h

Proteccion contra el polvo

IP66
y el agua

Tipo de laser Clase 11 515 nm <1 mW

Temperatura de

. . -10°C~ +50°C
funcionamiento

Temperatura de

. -20°C~ +50°C
almacenamiento

Fuente de alimentacion del 16,8 V 2000 mAh

dispositivo bateria recargable de ion de litio
Receptor laser 2x1,5V pilas 4x1,5V pilas
fuente de alimentacion alcalinas AA alcalinas AA

Control remoto

. . 3,7 V 3000 mAh Li-lon
fuente de alimentacion

Rosca de montaje para

. 5/8"
tripode /
Dimensiones 215x215x232 mm
Peso 3,5kg

PAQUETE DE ENTREGA

ROTO HVG 800: laser rotativo, receptor laser RotoSense, control
remoto, cargador, gafas, manual de funcionamiento, maletin
rigido.

ROTO HVG 800 DS: laser rotativo, receptor laser X-actRoto,
Control remoto digital DS-remote, cargador, gafas, manual de
usuario, estuche rigido.

DESCRIPCION DEL PRODUCTO
Ventanas de salida del laser
Cabezal giratorio

Ventana de salida del punto laser
Panel de control

Compartimento de la bateria
Conector de alimentacion

Rosca para tripode de 5/8”

NouUupwNE

Panel de control

CONDTROL

Roto HVG 800

Encender/apagar laser rotativo

Modo manual

Autonivelacion desactivada después de desalineacion
Reajuste automatico repetido después de desalineacion
Ajuste de inclinacion a lo largo del eje X

Ajuste de inclinacion a lo largo del eje Y

Desplazamiento del sector de escaneo en sentido horario
Desplazamiento del sector de escaneo en sentido antihorario
Modo de escaneo/seleccion del sector de escaneo

10. Seleccion de velocidad de rotacion

LN EWNR

Indicadores LED:

11. Indicador de encendido/apagado

12. Indicador de modo de autonivelacion

13. Indicador de modo manual

14. Indicador de auto-nivelaciéon desactivada después de
desalineacion

15. Indicador de auto-nivelacién repetida después de
desalineacion

Receptor laser RotoSense (ROTO HVG 800)
1. Pantalla

1.1. Indicador de precision

(grueso / alto)

i
N
=
w

1.2. Indicador de direccién

1.3. Linea laser
indicador de deteccion

P ¢
.

1.4. Carga de la bateria A\ 4
indicador de nivel 12 ——— U
1.5. Indicador de sefial sonora v
13 —oT
2. Teclado:
12— AR
A

|

O Encender/apagar
y

‘/’

A Precision
)

‘)) Sefial sonora

3. Sensor receptor
4. Nivel de burbuja
5. Imanes

6. Marcas de nivel
7. Tapa de la bateria
8. Rosca de 1/4”

CONDTROL
RotoSence

Receptor laser X-actRoto (ROTO HVG 800 DS)
1. Pantalla

1.1. Indicacién de distancia a la linea ldser

1.2 Unidad de medida

1.3. Indicador de precision (alta/estdndar/baja/minima)
1.4. Indicador de direccién

1.5. Indicador de deteccién de linea ldser

1.6. Indicador de nivel de bateria

1.7. Indicador de sefial sonora

1.8. Ajuste a cero

1.9. Indicador de retroiluminacién

12 ———ecmmin ft %

1.4 ————o\

\—/ Y
17 —"’.;’\v/ B—1s
1.9 —e A

1.5 ——o N
/A

1.4

2. Teclado:

O Encender/apagar / retroiluminacion LCD

I«

Configuracion de precision

A

‘))) . L
Activar/desactivar sefial sonora

MM

IN  Seleccién de unidad

0

SET Ajuste a cero

3. Sensor receptor
4. Nivel de burbuja
5. Imanes

6. Marcas de nivel
7. Tapa de la bateria
8. Rosca de 1/4”
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X-actRoto
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Control remoto (ROTO HVG 800)

1. Encender/apagar

2. Modo manual

3. Autonivelacion desactivada después de desalineacion

4. Reajuste automatico repetido después de desalineacion
5. Ajuste de inclinacion a lo largo del eje X

6. Ajuste de inclinacion a lo largo del eje Y

7. Desplazamiento del sector de escaneo en sentido anti horario
8. Desplazamiento del sector de escaneo en sentido horario
9. Modo de escaneo / seleccion del sector de escaneo

10. Seleccién de velocidad de rotacion

Indicadores LED:
11. Indicador de encendido/apagado
12. Indicador de modo manual
13. Modo de autonivelacién
Indicador

14. Indicador

de repetido

autonivelante

después del desalineamiento
15. Indicador

de desactivado

autonivelante

después del desalineamiento

Control remoto DS-remote (ROTO HVG 800 DS)
Panel de control

1. Encender/apagar

2. Pantalla

2.1 Valor del angulo de inclinacién en el plano X

2.2 Valor del angulo de inclinacién en el plano Y

2.3 Indicador de sector de escaneo

2.4 Indicador de velocidad de rotacién

2.5 Indicador de modo

2.6 Indicador de auto-nivelacion repetida después de
desalineacion

2.7 Indicador de auto-nivelacion desactivada después de
desalineacion

3. Modo de ajuste de pendiente

4. Autonivelacidn desactivada después de desalineacion

5. Repeticion de auto-nivelacion después de desalineacion

6. Movimiento del cursor a la izquierda y a la derecha

7. Configuracion del valor del angulo de inclinacion a lo largo de
losejesXeY

8. Desplazamiento del sector de escaneo en sentido horario

9. Desplazamiento del sector de escaneo en sentido antihorario
10. Modo de escaneo / seleccién del sector de escaneo

11. Seleccién de velocidad de rotacion

Indicadores LED

12. Indicador de encendido/apagado

13. Indicador de modo de autonivelacion

14. Indicador del modo de ajuste de pendiente

15. Indicador de auto-nivelacion repetida después de
desalineacion

16. Indicador de auto-nivelacion desactivada después de

desalineacion
CONDTROL

X+ 00.21°
e\! + [00.05"

OPERACION
Cargando la bateria en el laser rotativo

El dispositivo funciona con una bateria Li-lon recargable
incorporada.

Si el indicador de encendido en el panel de control
empieza a parpadear durante el funcionamiento, la bateria debe
cargarse.

Para cargar la bateria, conecte el cargador a una fuente de
alimentacion. Inserte el cargador en el puerto de carga Type-C
de la bateria. Utilice inicamente el cargador suministrado con el
dispositivo para cargar el paquete de baterias.

Una carga completa tarda aproximadamente 7 horas. Se permite
operar el dispositivo mientras se estd cargando. Durante la
carga, el indicador de encendido en el cargador permanecera en
rojo. Espere hasta que el indicador verde se encienda, lo que
indica carga completa, y luego desconecte el cargador.

Retire las baterias si el dispositivo no se va a utilizar durante un
periodo prolongado.

Reemplazo de las baterias en el receptor laser

El receptor funciona con 2x1,5V pilas AA (RotoSense) /
4x1,5V pilas AA (X-actRoto) alcalinas incluidas en el paquete
de entrega. El compartimento de las pilas se encuentra en la
parte trasera del receptor.

Reemplace las baterias si el indicador de carga de la bateria
en la pantalla aparece como se muestra (I} (X-actRoto),
o si el indicador de encendido comienza a parpadear
(RotoSense). Abra la tapa del compartimento de las baterias,
retire las baterias e inserte unas nuevas, observando la
polaridad correcta. Vuelva a colocar la tapa hasta que encaje
en su lugar.

Retire las baterias del receptor si no se va a utilizar durante un
periodo prolongado para evitar la corrosién y el agotamiento
de las baterias.

Carga de la bateria del control remoto

El dispositivo funciona con una bateria de iones de litio de
3,7 Vy 3000 mAh integrada en la carcasa del dispositivo.
Cargue la bateria si el indicador de encendido comienza a
parpadear. Para cPara cargar la bateria, conecte el cargador a
una fuente de alimentacion. Inserte el cargador en el puerto
Type-C para comenzar la carga.

Para cargar la bateria, utilice el cargador suministrado con el
producto.

Una carga completa de la bateria tarda de 3 a 4 horas. Se permite
el funcionamiento del dispositivo durante la carga.

Encender/apagar el laser rotatorio

]
Presione el botén O para encender el laser.

O
Pulse el boton para apagar el dispositivo.

MODOS DE OPERACION

Modo automatico (auto-nivelacion)

Coloque el laser rotativo sobre una superficie plana y estable o
en un tripode de 5/8” en posicion vertical u horizontal.
Encienda el ldser rotativo. El haz laser y el indicador de nivelacion
parpadeardn mientras se autonivela.

Una vez que el autonivelado se haya completado, el haz laser
dejard de parpadear y la cabeza rotatoria comenzard a girar en
sentido horario a 600 rpm.

Si el laser rotativo estd fuera del rango de autonivelacién de 5°, el
haz lasery el indicador de modo parpadearan simultdneamente,
y el dispositivo emitira una sefial acustica. Apague el laser
rotativo, vuelva a colocarlo y reinicielo.

Modo manual

Este modo permite proyectar planos inclinados con una
inclinacién de hasta +10% a lo largo de los ejes X y Y.

Coloque el dispositivo sobre una superficie estable o en un
tripode de 5/8” en posicién horizontal.

Encienda el dispositivo.

Pulse el botén de modo manual
modo manual se encendera.

Mantenga presionado @ @ para ajustar el angulo de

inclinacién a lo largo del eje X.

N

Mantenga presionado@para ajustar el dngulo de inclinacién
alolargo del eje Y.

; el indicador de

Para salir del modo manual, pulse de nuevo. El
indicadorapague, y el dispositivo volverda al modo de auto-
nivelacién.

Desactivacion del autonivelado automatico tras desalineacion
Si el dispositivo se desalineara por una accion externa, dejara de
nivelar. La cabeza giratoria se detendra y el dispositivo emitira
una sefial sonora continua. Apague el dispositivo, reinicielo y
repita el auto-nivelado.

Para desactivar el autonivelado automatico después de un

)1

desalineamiento, pulse el botén . Elindicador se iluminara

en verde.

Auto-nivelacion repetida después de desalineacion

Esta funcion permite la rotacién continua de la cabeza
giratoria en caso de ligeras perturbaciones, garantizando un
funcionamiento estable.

Si la inclinacion excede el rango de autonivelacion, el haz laser
y el indicador de modo parpadearan simultdneamente, y el
dispositivo emitira una sefial sonora. Una vez que la inclinacion
vuelva a estar dentro del rango, el dispositivo reanudard el
funcionamiento.

Para activar el auto-nivelado después de un desalineamiento,

pulse el botdn . El indicador se iluminard en verde.
Puntos de plomada laser

El dispositivo cuenta con un punto superior (cenit) y un punto
inferior (nadir). Los puntos de plomada estan activos en todos
los modos de funcionamiento.

Velocidad de rotacién

RPM
Presione el botdn ‘/para cambiar la velocidad de rotacion
del emisor ldser. La velocidad de rotacién cambiard de la
siguiente manera:
ROTO HVG 800: 0/300/600/1000.
Con mando a distancia — 0/300/600/1000/1500 rpm.
ROTO HVG 800 DS: 0/300/600/1000.
Con el mando DS-remote — 0/300/600/1000/1500/3000 rpm.

jAtencion! Cuanto menor sea la velocidad de rotacion, mas
brillante serd el haz.



Movimiento por pasos

~

RPM
Presione dpara establecer la velocidad de rotacion en 0. El

cabezal se detienegirando.

Presione / para el movimiento de un solo paso en sentido
horario.

Presione \ para el movimiento de un solo paso en sentido
antihorario.

Modo de escaneo
El modo de escaneo permite ver la linea laser a larga distancia.

~

RPM
Presione d para establecer la velocidad de rotacion en 0. La

cabeza se detienegirando.

Presione@para activar el modo de escaneo.

Pulse repetidamente el botdon para seleccionar el sector de
escaneo: 5°-10°-30°-90°.

Presione / para mover el sector de escaneo en sentido

horario, o \ para moverlo en sentido antihorario.
Para salir del modo de escaneo, pulse@de nuevo.

FUNCIONAMIENTO CON EL RECEPTOR LASER
Encender/apagar

Presione O para encender el receptor.

|
Mantenga presionado O durante 3 segundos para apagarlo.
Precision
De forma predeterminada, se establece alta precision.
Yy
Presione & para seleccionar la precision:
RotoSense:alto (+1 mm), grueso (1,5 mm).

X-actRoto:alta (+1 mm/50 m), estandar (£2 mm/50 m),
bajo (x5 mm/250 m), minimo (+10 mm/350 m).

Indicacién sonora
4 ‘))) ,
Presione para ajustar el volumen.

Luz de fondo de la pantalla
Por defecto, la retroiluminacion esta apagada. Pulse el botdn

Opara encender/apagar la retroiluminacion.

Unidades de medida (X-Act Roto)
MM

Presione IN para seleccionar la unidad de medida: mm,
pulgadas, pulgadas fraccionarias.

Ajuste a cero (X-Act Roto)

0

Presione SET dentro del alcance del receptor para establecer
la posicion actual del laser como el punto cero predeterminado.

Trabajando con el receptor

Encienda el receptor y configure los ajustes. Fije el receptor a
una mira de nivelacion, superficie metalica, etc.

Coldquelo en la trayectoria del haz laser.

Mueva el receptor hacia arriba o hacia abajo siguiendo las flechas
en la pantalla LCD (frontal o trasera, seglin sea conveniente) y los
indicadores LED (X-ActRoto).

Una flecha hacia abajo indica que el receptor debe moverse
hacia abajo; una flecha hacia arriba indica que debe moverse
hacia arriba.

El indicador 4. #7474 5%, muestra la distancia exacta a la linea

ldser (X-Act Roto). Cuando el haz ldser alcanza el centro del
receptor y se alinea con las marcas de nivel, el receptor emite un
sonido (si esta activado) y el simbolo de deteccidn laser aparece
en la pantalla.

FUNCIONAMIENTO CON EL CONTROL REMOTO

Los botones del control remoto duplican los botones del panel
de control del |aser rotativo, permitiendo la operacion remota
hasta 300 m para el ROTO HVG 800 DS y hasta 500 m para el
ROTO HVG 800 DS.

Ajuste del angulo de inclinaciéon usando el control remoto
(ROTO HVG 800 DS)

1. Pulse el botén de modo de pendiente . El indicador

de modo se encendera.

2. Utilice los botones @ @ para mover el cursor a la

izquierda y a la derecha.

3. Utilice los botones @ para ajustar el angulo de inclinacion
sobre los ejes X e Y.

4. Confirme los valores establecidos pulsando botdn

para ajustar el angulo de inclinacién.

~

RPM
5. Pulse d para restablecer los valores establecidos.

VERIFICACION DE PRECISION

Eje X

1. Coloque el dispositivo a 0,5 m de una pared y a 10 m de la
pared opuesta, con el eje X orientado hacia la pared.

2. Encienda el dispositivo. Después de nivelar, marque la
posicion del haz en ambas paredes como X1y X2.

3. Apague el dispositivo. Muévalo a la pared opuesta sin cambiar
la posicidn del dispositivo.

4. Encienda el dispositivo. Alinee la linea proyectada con el
punto X2.

5. Marque el haz en la pared opuesta como X3.

6. Si la distancia entre X1 y X3 supera los 1 mm, apague el
dispositivo y contacte con el centro de servicio.

Eje Y

1. Coloque el dispositivo con el eje Y orientado hacia la pared.

2. Encienda el dispositivo. Después de nivelar, marque la
posicion del haz en ambas paredes como Y1y Y2.

3. Apague el dispositivo. Muévalo a la pared opuesta sin girar
la carcasa.

4. Encienda el dispositivo. Alinee la linea proyectada con el
punto Y2.

5. Marque el haz en la pared opuesta como Y3.

6. Si la distancia entre Y1 y Y3 supera los 1 mm, apague el
dispositivo y contacte con el centro de servicio.

CUIDADO Y MANTENIMIENTO

El nivel laser rotatorio es un instrumento de alta precision y
requiere un manejo cuidadoso. Antes de usarlo, y después
de cualquier golpe mecanico (caidas, impactos), compruebe
siempre la precision.

La observacion de las siguientes recomendaciones prolongara
la vida util del dispositivo:

1) Mantenga el dispositivo, las piezas de repuesto y los
accesorios fuera del alcance de los nifios y personas no
autorizadas.

2) Transporte el dispositivo solo cuando esté apagado y dentro
de su estuche rigido.

3) No almacene el dispositivo en ambientes polvorientos o
sucios. El instrumento es resistente al polvo y |a suciedad, pero la
exposicion prolongada a estos elementos puede dafiar las partes
moviles internas del instrumento.

4) Guarde el dispositivo en un lugar seco. El instrumento
es resistente al agua, pero la precipitacion, la humedad vy los
liquidos que contienen minerales pueden dafiar los circuitos
eléctricos del instrumento. No intente secar el instrumento con
fuego ni con un secador de pelo.

5) No almacene a temperaturas superiores a +50°C. El calor
excesivo acorta la vida util de la electrdnica, dafia las baterias y
deforma o derrite las piezas de plastico.

6) No almacenar a temperaturas inferiores a -20°C. Después de
la exposicion al frio, puede formarse condensacion al trasladar
el dispositivo al interior, lo que puede dafiar los componentes
electrdnicos.

7) Proteja el dispositivo de golpes, caidas y vibraciones fuertes
para evitar la pérdida de precision.

8) Verifique periddicamente la precision (consulte «Verificacion
de precision»). Si se requiere calibracion, contacte al centro de
servicio.

9) Limpie el dispositivo con un pafio suave y humedo. No utilice
productos quimicos agresivos, disolventes ni detergentes.

10) Limpie la abertura del laser con un pafio sin pelusa y alcohol
isopropilico.

11) Retire las baterias si el dispositivo no se va a utilizar durante
un periodo prolongado.

12) Guarde la bateria en un lugar seco a una temperatura de 0°C
a30°C.

13) No deje baterias descargadas dentro del dispositivo.

UTILIZACION

Las herramientas, accesorios y embalajes caducados deben
ser enviados para reciclaje de residuos. Por favor, envie el
instrumento a la siguiente direccion para su reciclaje adecuado:
CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben —
Alemania

iNo deseche el instrumento en la basura municipal!

De acuerdo con la directiva europea 2002/96/EC, las
herramientas de mediciéon caducadas y sus componentes
deben ser recogidos por separado y sometidos a un reciclaje de
residuos respetuoso con el medio ambiente.

GARANTIA

Todos los productos de CONDTROL GmbH pasan por un control
posterior a la produccion y estan sujetos a las siguientes
condiciones de garantia. El derecho del comprador a reclamar
por defectos y las disposiciones generales de la legislacion
vigente no expiran.

1) CONDTROL GmbH se compromete a eliminar todos los
defectos del producto, descubiertos durante el periodo
de garantia, que representen un defecto de material o de
fabricacion en su totalidad y a su propio cargo.

2) El periodo de garantia es de 24 meses y comienza a partir de la
fecha de compra por el cliente final (véase el documento original
de respaldo).

3) La garantia no cubre los defectos resultantes del desgaste o
uso inadecuado, el mal funcionamiento del producto causado
por el incumplimiento de las instrucciones de este manual de
usuario, el mantenimiento y servicio inoportunos y el cuidado
insuficiente, el uso de accesorios y piezas de repuesto no
originales. Las modificaciones en el disefio del producto eximen
al vendedor de la responsabilidad por trabajos en garantia.
La garantia no cubre dafios cosméticos que no impidan el
funcionamiento normal del producto.

4) CONDTROL GmbH se reserva el derecho de decidir sobre la
sustitucion o reparacion del dispositivo.

5) Otras reclamaciones no mencionadas anteriormente no estan
cubiertas por la garantia.

6) Después de realizar trabajos de garantia por parte de
CONDTROL GmbH, el periodo de garantia no se renueva ni se
extiende.

7) CONDTROL GmbH no se hace responsable de la pérdida de
beneficios ni de los inconvenientes asociados a un defecto del
dispositivo, ni de los costes de alquiler de equipos alternativos
durante el periodo de reparacion.

Esta garantia se rige por la legislacién alemana, excepto por las
disposiciones de la Convencién de las Naciones Unidas sobre los
contratos de compraventa internacional de mercaderias (CISG).
En caso de garantia, por favor devuelva el producto al vendedor
minorista o envielo con una descripcion del defecto a la siguiente
direccion:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Alemania



POTALMOHHDIN JIA3EPHbIA HUBENNP

ROTO HVG 800,/800 DS

PyKOBOACTBO N0 3KCn/yaTaumm

Mo3sapasnsem ¢ npuobpeTeHnem pPoTaLMOHHOTO /1a3epHOro
Husenupa ROTO HVG 800/ ROTO HVG 800 DS CONDTROL.
Mepes nepBbiM Wcnosnb3oBaHWem npubopa, Moxanyicra,
BHUMaTeNbHO O3HAKOMbTECb C Mpasunamu 6esonacHocTu,
npuUBeAEeHHbIMU B JAHHOM PYKOBOACTBE MO KCM/yaTaumu.

YKA3AHUA NO TEXHUKE BE3OMNACHOCTU

BHumaHue! [JaHHaa WMHCTPYKUMA MO 3KCMayaTauuu asnsertca
HeoTbemnemol 4Yactbio Bawero npubopa. [pexge yem
npucTynuTb K pabote ¢ NpMBOPOM, BHUMATE/NbHO MPOYTUTE
MHCTpYKuMio. lpu  nepepade npubopa BO BpeMEHHOe
nonb3oBaHne o06A3aTeNbHO NpuaaraiTe K Hemy JaHHY0
MHCTPYKLMIO.

- He ucnonb3yiite npubop He No HazHaYeHuto.

- He ypanaite Haknenkn u 1abavyku v npepoxpaHanTe ux ot
CTUpaHUA, T.K. OHW coaepaT MHpopmauuio o HesonacHom
3KcnayaTaummn npubopa.

JNasepHoe usnyyeHue!
He Hanpasnsiite B rasa
JNlasep Knacca 2
<1 mBT 515 Hm

IEC 60825-1: 2014-05

- He cmoTpuTe B 1a3epHbIii 1y, a TaKKe B €ro OTPaXKEeHUe, Kak
He3alUMLLEHHbIM [1a30M, TaK U Yepes ONTUYEeCcKue YCTPOMCTBa.
He HanpasnaiTe nasepHbli lyd Ha /04N M KUBOTHbIX 6e3
HeobX0AMMOCTU. Bbl MOXKETE UX OCNENUTb.

- 3awmTta a3 obbl4HO OCYLECTBAAETCA MyTEM OTBEAEHUA
B3I1AAQ WM 3aKPbITUEM BEK.

- Bcerga yctaHaBnuBaiiTe npubop Tak, YTo6bl NasepHbie Ayun
NPOXOAUNN HA PACCTOAHMM BbILLE UNN HUXKE YPOBHA r1as.

- He ponyckaiiTe NOCTOPOHHWX AWL, B 30HY 3KCMayaTauuu
npubopa.

- XpaHuTte npubop BHE LOCAraeMoCTV AeTeill U MOCTOPOHHMX
g,

- He pa3bupaliite n He peMoHTUpPYiTe NPUMBOP CaMOCTOATENbHO.
O6CcnyKMBaHWe WM PEeMOHT  caeayeT  nopydaTb  TONbKO
KBaAMOULMPOBAHHbBIM CMELMANUCTAM U C

NPUMeHEHUEeM OPUrMHANbHbIX 3aNacHbIX YacTen.

- 3anpelaetca 3Kcnyatauma npubopa BO B3PbIBOOMNACHOM
cpese, B6113M 1€rKOBOCMIAMEHAIOLLMXCA MaTepUasoB.

- OukM ana paboTbl C Na3epHbIM MHCTPYMEHTOM CAyKaT Ans
NIYYLIEro pacrnosHaBaHUA /1IA3€PHOTO /lyya, He WCMOoAb3yiiTe
UX ANA APYrUX ueneid. JlasepHble OYKM He 3aluwatoT oT
Na3epHOro W3nydYeHus, He NpeAHasHauyeHbl ANA 3alUWTbl OT
YNbTPadUONETOBOTO U3NYYEHWA W YXYALWAT BOCNPUATHE
LIBETOB.

- He ponyckaiiTe HarpeBaHWs 3/1E€MEHTOB MNWUTaHUA BO
nsbekaHne puUcKka B3pbiBa W BblTeKaHWA 3nekTponuta. Mpu
nonafaHumM KUAKOCTU Ha KOXKY Hemen/eHHO npomoiiTte
NOpa<eHHbI y4acToK BOAOM C MblIOM. B cnyyae nonagaHus B
rnasa, NPoOMoWTe UX YNCTON BOAON B TeyeHne 10 MUHYT, 3aTem
obpatuTeck K Bpauy.

HA3HAYEHUE NPUBOPA

CONDTROL ROTO HVG 800 - camoBblpaBHUBalOLLMIACA
POTaLMOHHbIN NasepHbld  HUBENWp, pa3paboTaHHblM Ans
CTpOWTENEN, WTYKATYPOB U NOAPAAYUKOB U NpeAHa3HAYeHHbIN
[ANA NOCTPOEHUA BEPTUKANbHOW U TOPU3OHTaIbHOMN NNIOCKOCTEN,
NMHWUIA oTBeca (3eHUT U Haawup). Mpubop umeeT dyHKLMIO
CKaHMPOBAHWA A/1A NOCTPOEHUA 334aBAEMON Nosb3oBaTenem
YacTU NasepHOW NNOCKOCTU, a TaKKe CTPOUT MIOCKOCTU
nog, yknoHom go +10% no ocam X u Y. NMpubop npurogeH
ANA SKCNAyaTauuMM KaK Ha 3aKpbITbiX, TaK WU Ha OTKPbITbIX
CTPOUTE/IbHBIX NNOLAAKAX.

CONDTROL ROTO HVG 800 DS npepocTtaBnseT pacluMpeHHble
BO3MOMHOCTU  A/11  NPOdEecCUOHaNbHOTO  UCMONb30BAHMA.
Undposoit nynbt CONDTROL DS-remote nossonset 3agasatb
Yronl HaK/MOHa Na3epHOl MNOCKOCTU U YBENUYUBATL CKOPOCTb
BpalleHusa nasepHoi rososkn Ao 3000 060poOTOB B MUHYTY,
rapaHTUPyA APKYIO U CTabUAbHYI0 IMHMIO. LIndpoBoi npuémHMK
CONDTROL X-actRoto obecneuvBaeT MUAIMMETPOBYIO TOYHOCTb
B NO3ULMOHMPOBAHUM NyYa.

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU
ROTO HVG 800 ROTO HVG 800 DS

[lnanasoH paboTbl
C AeTeKTopom 800 m
(8 amametpe)

TouHoCTb +0,05 Mm/m
[vnanasoH
3N1EKTPOHHOro +5°

CaMOBbIpaBHUBAHUA

Yron HaknoHa
npvbopa +10%
B niockoctu Xmn'Y

0, 300, 0, 300, 600,
CKopocTb BpaleHna 600, 1000, 1000, 1500,
1500 06/muH 3000 06/MuH

CeKTop CKaHMPOBaHUA

PeXxnm cKaHMpoBaHUA 5°,10°, 30°, 90°

MakcmanbHaa
AWCTaHumA paboTbl 300 m 500 m
nynbTa ynpasieHnsa

Bpems paboTbl
3/1eMEHTOB 22y
nuTaHua npubopa

Mbine- 1 Bnarosawmnta IP66

Twun nasepa Knacc I 515 Hm <1 mBT
Pabouas Temnepartypa -10°C~ +50°C
Tenerorie:

SnemeHTbl NUTaHNA 16,8 B 2000 MAY INTUIN-UOHHBI

npvbopa nepesapsax;aemblit akkymynaTop
DNeMeHTbl NUTaHuA 2x1,5VAA 4x1,5VAA
nasepHoro LenoYHble LenoYHble
nprvemHuKa 6aTapeliku 6aTapeliku
SneMeHTbl MUTaHuA 3.7 B 3000 MAY IMTUIA-UOHHbI
nynbTa ynpasneHus AKKYMy/IATOP

Tun pe3bbbl

ONA KpenneHus 5/8"

Ha WraTms

[abapuTHble pasmepbl 215x 215 x 232 mm

Bec 3,5 Kr

KOMMNNEKTALMA

ROTO HVG 800: poTaLMOHHbIN Na3epHblii HUBEAUP, Na3epHbI
npuemHuk CONDTROL RotoSense, nynbT AMCTaHLMOHHOIO
YyNpaBieHWUsa, 3apAafHOe YCTPOWCTBO, OYKWM, MWHCTPYKLUMA MO
SKCNNyaTauuu, NNacTUKOBbIN Keitc.

ROTO HVG 800 DS: pOTauMOHHbIA Na3epHblit  HuBeaup,
nasepHbli  npuemHnk CONDTROL  X-actRoto, uwudposoit
NynbT AUCTaHUMOHHOro ynpasneHna CONDTROL DS-Remote,
3apAfHOe YCTPOWCTBO, OYKM, MHCTPYKLUMA NO 3KCnayaTauuu,
NAacTUKOBbIN Keltc.

BHELUHWIA BUA, NPUBOPA

1. OKHa nasepHOro usnyyatena

2. PoTauuMoHHan ronoska

3. OTBEpCTME A1 BbIXOAA OTBECHOIO Ny4a
4. MaHenb ynpasneHuna

5. baTapeiiHbili oTcek

6. Pasbem nutaHua

7. Pe3bba nopg, wratus 5/8”

MaHenb ynpasnexnua

CONDTROL

Roto HVG 800

=

. BkntoueHwue/Bbiko4eHue npubopa
BK/t0UEHME/BbIKOYEHME PYYHOTO PeKMMA PaboTbl
OTKAKOYEHNE aBTOMATUYECKOTO BblpaBHUBaAHMA

nocne pasropusoHTUPOBAHMA

MoBTOPHOE BbIPaBHWBAHWE NOCNE PA3rOPU3OHTUPOBAHUA
HacTpoiika yra HaknoHa no ocun X

HacTpoiika yrna HakaoHa no ocn Y

MepeHoc NasepHoO TOUKM/CEKTOPA CKAHMPOBAHUSA

M0 YacoBOW CTpesike

MepeHoc NasepHoO TOUKM/CEKTOPA CKAHMPOBAHUSA
NPOTMB YaCcOBOW CTPeNKu

9. PeXXMM CKaHWMpPOBaHMsA/BbIBOP CEKTOPA CKAHMPOBAHMA
10. U3ameHeHMe CKOPOCTM BpaLLeHna

wnN

Nows

©

CBeToBblE UHAUKATOPDI:

11. UnaukaTop paboTbl npubopa / nutaHua

12. MHAMKaTOp aBTOMATUYECKOrO BblpaBHUBAHUA

13. HAMKaTOp py4YHOrO pexxmma paboTbl

14. UHAMKaTOP OTKNIOYEHWA aBTOMATUYECKOrO BblpaBHMBAHUA
nocne pasropu3oHTUPOBaHUA

15. MHAMKATOp NOBTOPHOrO BblpaBHUBAHMWA Nocne
PasropusoHTMPOBaHUA

NasepHblit npuemHuK Rotosense (ROTO HVG 800)
1. Aucnnei

Ju
=

21 it

1.5

|
)

1.1. UHpMKaTOP TOYHOCTH

(rpy6as £1,5 mm/Bbicokas 1 mm)
1.2. UHpMKaTOp HanpaBaeHUA ABUKEHUA
1.3. UHpuKaTop obHapyKeHus

NasepHoMn MMHUK 12 -
1.4. UHpmMKaTOp YPOBHA :
3apaga 6atapen 13 v
1.5. MHAMKaTOP 3BYKOBOTO CUrHana A
12— AR
N
2. Knasunatypa:
: oI
O BK/toYeHWe/BbIKIOYEHNE
npuemHuKa
5 5

HacTpoiika To4HOCTH

‘))) BkntoueHune/

BbIKNOYEHME
3BYKOBOrO 1
curHana

3. doTonpuemHuK

4. MNy3bIpbKOBbIN 2
YpOBEHb
5. MaruuTbi 4

CONDTROL
RotoSence

6. OTMETKM ypOBHA

7. KpbiwwKa
6aTapeitHoro
oTceka

8. Pe3bba 1/4”

JlasepHblii npuemHUK X-actRoto (ROTO HVG 800 DS)
1. [Awvcnnen
1.1. UHAMKaTOp pacCTOAHMA A0 Na3epHON IMHUN
1.2 EavHnua nsmepenuna
1.3. UHamKaTop TOYHOCTHN
(Bblcokas/cTaHgapTHanA/HU3Kasn/MUHUMabHAA)

1.4. UHAMKaTOp HanpaBneHWA ABUKEHUA
1.5. UHAMKaTop 06HapyKeHUA 1a3epHON IMHUK
1.6. UHauMKaTop ypoBHA 3apaaa 6atapeu
1.7. UHamKaTop 3BYKOBOTO CUrHana
1.8. YctaHoBKa HOAA
1.8. UHamKaTop NoAcBeTKM

1.2 ——ecmmin ft %

i
1.4 ————o\—

17 —t) N/ =
19— VY

1.5 ———o IS

(((T)))
1.4

2. Knasunatypa:

O BKAtoueHne/BbIkNOUEHNE npuemHuKa,
BK/NtOUEHME/BbIK/IIOYEHME noAacBeTKU

v

A Hactpoiika To4HOCTH

‘))
) BKmoquVle/Bbleol{EHMe 3BYKOBOIO CUTrHana

MM
IN Bbi6op eanHMLpbI U3MepeHua

0

SET VYcranoska Hona

3. doTonpuemHuK

4. Tly3bIpbKOBbI YPOBEHb

5. MarHutbl

6. OTMeTKM ypoBHA

7. Kpblwka 6aTapeliHoro otceka
8. Pe3bba 1/4”

1
6
2
CONDTROL
X-actRoto
4

MynbT AUCTaHUMOHHOrO ynpasneHus (ROTO HVG 800)
MaHenb ynpasnexHusa

. BkatoueHue/BbikOYEHME

2. BKNIOYEHNE/BbIKNIOYEHWE PYYHOTO PeXxrMa paboTbl
3. OTKNOYeHMe aBTOMATUYECKOrO BbIpaBHUBaHUA

nocne pasropM3oHTUPOBAHUA

MoBTOpHOE BblpaBHMUBaHWE NOCNE Pa3rOPU3OHTUPOBAHUA
HacTpolika yrna HakaoHa no ocun X

Hactpoliika yrna HakaoHa no ocun Y

MepeHOC 1a3epHOM TOUKM/CeKTOpa CKAaHMPOBaHUA
NPOTMB YaCcOBON CTPENKM

MepeHOC n1a3epHOM TOUKM/CeKTOpa CKaHMPOBaHUs

10 4acoBoOM cTpenke

9. PeXKMM CKaHWPOBaHWA/BbIGOP CEKTOPA CKAHWMPOBAHMA
10. 3meHeHMe CKopOCTU BpaLLeHna

[
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CBeTOBble MHAUKATOPbI:

11. Unamkatop nuTaHmA

12. UHAMKaTOp py4HOro
pexknma paboTbl

13. UHamKaTtop
aBTOMaTM4YeCcKoro
BbIpaBHUBaHUA

14. Unpnkatop
NOBTOPHOTO
BbIpaBHWBaHWe nocne
Pa3ropu3oHTUPOBaHUA

15. UHamKaTtop OTKNtOYeHMA
aBTOMaTUYeCKoro
BblpaBHWBaHWA nocne
Pa3ropu3oHTUPOBaHUA

MynbT AucTaHUMOHHOrO ynpaeneHusa DS-remote
(ROTO HVG 800 DS)

MaHenb ynpasneHus

1. BkAtoyeHue/BbIKIOYEHNE

2. [Oucnnei

2.1 3HayeHue yrna HakNoHa B N10CKOCTU X

2.2 3HayeHue yrna HakioHa B niockoctn Y

2.3 MHAMKaTop ceKTopa CKaHMPOBaHMUA

2.4 NHAMKaTop CKOPOCTM BpalleHuA

2.5 MHamKaTop pexxuma

2.6 MIHanKaTOp NOBTOPHOTO BbIPaBHMBAaHUA
nocne pasropM3oHTUPOBaHUA

2.7 IHAMKaTOp OTKOYEHUA aBTOMATUYECKOTO BblPaBHUBaHWA
nocne pas3ropu3oHTUPOBAHUA

w

. BkntoueHune/BbikNOYEHE

pYy4HOro pexkunma pabotbl

OTkntoyeHne

aBTOMaTUYECKOro

BbIPaBHUBaHWA nocne

pPa3ropu3oHTUPOBaHUA

. NosTOpHOE

BbIpaBHWBaHWe nocse

pPa3ropu3oHTMPOBaHUA

. MepeapukeHne Kypcopa

B/IEBO U BMPaBO

3afaHue BeNUYMHbI

yrna Hak1oHa

noocam XmnyY

MepeHoc nasepHoi Touku/

CeKTopa CKaHMpPOBaHUA

Mo 4acoBO cTpenke

MepeHoc nasepHoi Touku/

CeKTopa CKaHWpPOBaHMA

NPOTMB YacoOBOI CTPENKM

10. Pexkum cKaHupoBaHus/
BbIbOp ceKkTopa
CKaHUpOBaHMA

11. UsmeHeHune

CKOPOCTU BpaLleHunA

b

X+ 00.2l"
Y + 00.05"

g 015°

w
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CeeToBble MHANKATOPbI

12. UHamKaTop nuTaHmA

13. IHaMKaTOp aBTOMaTUYECKOro BblpaBHMUBaHUA

14. IHaMKaTop pexkrma NOCTPOEHMA HaKNOHHbIX M0CKOCTeN

15. IHAMKaTop NOBTOPHOrO BbIPpaBHMBAHMA
nocne pasropu3oHTUPOBAHUA

16. MHAMKATOP OTKNIOYEHWUA aBTOMATUYECKOrO BbipaBHUBaHWA
nocne pasropu3oHTUPOBAHUA

PABOTA C MPUBOPOM

3apaAKa aKKYMyNATOpa B POTALMOHHOM HUBENUpe

MutaHue nprubopa ocyLLecTBAAETCA C NOMOLLbIO NIUTUIA-UOHHOTO
aKKyMynAaTopa, BCTPOEHHOro B Kopnyc npubopa.

Ecnm Bo Bpems paboTbl MHAMKATOP MUTAHWA Ha
naHenn ynpaBieHWA HaYHET MUraTb — HEOBXOAMMO 3apAAUTL
aKKymynaTop.

[InA 3apAafKn akKyMynaTopa NOAKIOYUTE 3apaHOe YCTPOUCTBO
K UCTOYHUKY NMUTaHUA. BcTaBbTe 3apafHOe YCTPOICTBO B pasbem
Type-C ana 3apagku.

[InA 3apAaAKM aKKYMYNATOPa UCTMONb3YiiTe 3apAHOe YCTPOCTBO,
BXOJALLEe B KOMMIEKT NOCTaBKU.

MonHasa 3apAAKa  aKKYMyNATOPOB  3aHMMaeT 7  4acos.
KcnnyaTauma npubopa Bo Bpema 3apaaKM AOMycKaeTcs.

Mpu 3TOM MHAMKATOP NWTAaHWA Ha 3apAAHOM YCTpOiCTBe
6yAeT HempepbIBHO TopeTb KpacHbIM. [OXAWUTECh NMOABAEHUA
3e1€HOr0 MHAMKATopa, CUTHANN3UPYIOLLLErO O MOIHOM 3apAsKe
AKKYMYNATOPA, N OTKAIOUUTE 3apafHOe YCTPOICTBO.
BblHMMaliTe 2n1eMeHTbl NUTaHUA M3 npubopa, ecim OH He
MCNONb3YeTCA B TEYEHWUE A/ITENIbHOTO BPEMEHMU.

3ameHa 31eMeHTOB NUTAHUA B 1a3ePHOM NPUEMHUKe
MnTaHWe NpuemHMKa OCyLLecTBAAETCA C MomoLblo 2x1,5B AA
(RotoSense) / 4x1,5B AA (X-actRoto) wenouHbix 6aTapeek,
BXOAAWMX B KOMMIEKT mnocTaBKkW. batapeiHblii oTcek
HaXoAMTCA Ha 3aJHel CTOPOHe NpUeMHUKa.

3ameHuTe INeMeHT NMUTaHWUA, eCNN Ha Jucniee WHAMKATOP
3apaga 6atapen BbIMNAAMT TaK I (X-actRoto) wau
MHAMKATOP NWTaHUA HauHeT muratb (RotoSense). OTKpoiiTe
KPbILWKY 6aTapeiiHOro otceka, ocBob60AMB 3alLesiKy, BblHbTE
3NeMeHTbl MUTaHWA W YCTaHOBUTE HoBble, cobnloaasn
NONAPHOCTb. YCTaHOBWUTE KpbIWKY 6GaTapeiiHOro oTceka
06paTHO A0 LWenyKa.

BblHMMaTe 3neMeHTbl NWUTaHWA W3 NPUEeMHUKa, ecaun
OH ANUTeNbHOE BpemMA He WUCnonb3yeTca BO U3bexaHue
KOppo3uu u paspasa batapei.

3apAagKa akkymynatopa

B Ny/NbTe AUCTAHLMOHHOIO YNPaBAeHUA

MuTaHue npubopa ocyuiecteaseTca ¢ nomolpsio 3,7 B 3000 mAY
JIMTUI-MOHHOTO aKKYMyNATOPa, BCTPOEHHOTO B Kopnyc npubopa.
3apaanTe aKKyMyNATop, €CAU WHAMKATOP MNWTaHWA Havan
murate. [N1A 3apAgKM akKymynaTopa MoAKAuUTe 3apagHoe
YCTPOWCTBO K WCTOYHMKY nUTaHMA. BctasbTe 3apagHoe
YCTPOWCTBO B pasbem Type-C Ans 3apagku.

[na 3apagkuM akkymynatopa 610Kka ucnonb3yiTe 3apagHoe
YCTPOWCTBO, BXOAALLEE B KOMM/IEKT MOCTaBKM.

MonHaa 3apAfKa aKKymynatopos 3aHumaeT 3-4  vaca.
kcnayaTauma npubopa BO BpemaA 3apAfKM JoMycKaeTca.

BksitoueHne/BbikAlOYeHWe npubopa

HaxmuTe Ha KHoMKy O 4TO6bI BK/IIOUMTL NpUBOP.
[Ana BblkNloYeHUA npubopa HaXmute W yaepKusainTe
[}

KHOMKY

PEXWUMbI PABOTbI
ABTOMaTHYECKUI p
YcraHoBKUTEe NpubOp Ha TBEPAYID YCTOMYMBYIO MOBEPXHOCTb,
wTaT1B 5/8” B BEPTUKANBHOM WU TOPU3OHTANBHOM NONOKEHUM.
Bkntounte  npubop.  JlasepHbli  Ayd M MHAMKaTOp
CaMOBbIPAaBHWBAHWA MUTAOT B NpoOLLeCCe CaMOBbIPaBHUBAHUA
POTaLMOHHOW rONOBKMU.

Mo 3aBepLUeHNI0 CaMOBbIPaBHMBAHUA N1a3epHbIi Ny4 nepecTaet
MUraTb, U FONI0BKa J1a3ePHOTrO U3/ly4eHWA HauHeT BpaLLaTbCaA No
4acoBOW CTPesKe co CKopocTbio 600 06/MUH.

Ecnv  HaknoH Kopnyca npubopa npesbillaeT  AManasoH
CaMOBbIPaBHMUBAHWA 5°, NasepHbIi Iyd U MHAMKATOP peuma
paboTbl ByayT muraTb 0fHOBpEMeHHO, Npubop byaeT n3pasatb
3BYKOBOW CUrHan. BbikatounTe npubop 1 ycTaHoBUTE ero CHoBa.

(camosbip )

PyuHOI1 pexum

[laHHbIN peXkM NO3BONAET CTPOUTL HAKNOHHbIE NJIOCKOCTU NOA,
yrnom o +10% no ocam X n Y.

YcraHoBKUTEe NpubOp Ha TBEPAYIO YCTOMYMBYIO MOBEPXHOCTb,
WwTaTUB 5/8” B rOpU30OHTaNIbHOM MONOKEHWU.

Bkatounte npubop. Haxkmute KHOMKY pexvma
3aropuTca MHAMKATOP PYYHOTO PEXUMA.

Haxmute v yaepusaiite @ @ ANA HACTPOWMKKM yrna
HaK/loHa no ocu X.

HaxmuTe 1 yaepxusaite @ ANA HAaCTPOMKM yrna HakAoHa No

ocn Y.
[InA BbIXOAA U3 PYYHOTO PEXKMUMA HANKMUTE KHOMKY .
MHAMKATOP PYYHOTO PeXxnma BbikaounTcA. Mpubop BepHeTca B
PEeXMM CamMOBbIPaBHMUBAHMA.




OTKAlOYeHMe aBTOMATMYECKOro BbIPAaBHUMBAHUA

nocne pasropusoHTMPOBaHUA

Mpn6op, BbIBEAEHHDIN U3 PaBHOBECWA BHELLUHUM BO3AENCTBUEM,
He 6yaeT BblpaBHMBATbCA. POTaLMOHHAA roNOBKA mepecTaHeT
BpaLatbcA, Npubop byaeT M3haBaTb HENpepbiBHbIN 3BYKOBOM
curHan. HeobxoAMMO BbIKKOUUTL NPUBOP, BKAOUNUTbL €0 CHOBa
1 NOBTOPUTb CAMOBbIPAaBHUBAHWE.

[NA  OTK/IIOYEHWA aBTOMATUYECKOTO BbIPAaBHMBAHWA nocse

&

Pa3ropM3oHTUPOBAHUA HAKMUTE KHOMKY
6yAeT ropeTb 3e/1eHbIM.

. UhankaTtop

MoBTopHOE BbipaBHMBAHME NOC/E PAa3ropU3OHTUPOBAHUA
[aHHaa ¢yHKuMA obecneunBaeT HenpepbiBHOE BpaLUeHWe
POTAaLMOHHOM TONOBKM MPU  HE3HAYUTENbHOM  BbIBEAEHWUM
13 PaBHOBECUA BHELWHWM BO3AENCTBUEM ANA MOAAEPKaHUA
cTabunbHol paboTbl. Ecnn B pesynbTaTe BHELLHEro BO34encTBUA
HaKNOH Npubopa NpeBbIIAET AMana3oH CamMOBbIPABHUBAHWA,
NasepHbIi  Iyd U MHAMKATOpP  pexuma paboTtbl  byayT
MuraTb ofHOBpemeHHo, npubop 6yAeT W3aaBaTb 3BYKOBOM
curHan. Mpu BO3BpaALlEHUM HaKMOHA npubopa B AuanasoH
CaMOBbIpPaBHMBaHWA, NPUGOP NPOAOKMUT paboTy.

,ﬂ,l‘lﬂ 3anycka NOBTOPHOro BblpaBHUBaHUA nocne
Ii @l
Pa3ropu3oHTUPOBAHUA HaXXMUTE KHOMKY \——/ . MHauKaTop

6yneT ropeTb 3e1eHbIM.

BepXxHUiA U HUXKHUIA OTBECHbBIE /Ty4n

B npubope npeaycMoTpeHa BO3MOXHOCTb paboTbl C BEPXHUM
1 HUXKHWMM OTBECOM (3€HWT U Hagup). Touku oTBECa CBETATCA B
ntobom pexkume paboTbl npubopa.

M3meHeHMe CKOPOCTM BpaLLeHus

HaxmuTe KHOMKy 4TO6bI U3MEHWTL CKOPOCTb BPaLLeHUsA
nasepHoro usnyvatens. CKOPOCTb BPaLLEHUA M3MeHAeTcA
cnesylowmm obpasom:

ROTO HVG 800: 0/300/600/1000 06/muH.

C nynbtom ynpasnexus: 0/300/600/1000/1500 06/MuH.

ROTO HVG 800 DS: 0/300/600/1000 06/MuH.

C nynsTom ynpasnenus DS-remote: 0/300/600/1000/1500/3000
06/MUH.

BHUMAHME! Yem mepneHHee CKOPOCTb BpalLeHWs, Tem sipye
NYYOK.

EAUHUYHOE ABUKEHUE

RPM
HaxmuTe KHOMKy d'ﬂoﬁbl M3MEHWUTb CKOPOCTb BPALLEHMA
nasepHoro usny4yarens Ha 0. PoTauyoOHHasA rooBKa nepecraHeT
BpaLLaTbea.

Haxmute / [ANA OAHOKPATHOrO ABUMKEHUA MO Y4acoBOK
cTpesnke.

Haxmute \ ANA OAHOKPATHOro ABMXEHWA NpoTUB
YacoBOW CTPESKU.

Pexxum ckaHupoBaHusA

(o
Haxmute KHOMKy ‘/
NasepHoro usnyyartens
BpaLLaTbCA.

Haxkmute  KHOMKy @ ANA AKTUBAUMKM  pexxuma

CKaHMPOBaHUA.

YTO6bl U3MEHWTb CKOPOCTb BPaLLEHUA
Ha 0. PoTaumMoHHadA ronosKa nepecraHer

MocnepoBaTtenbHbIM HaxaTtnem KHOMKM BblbepuTe
HeobXoAMMbIN CEKTOp CKaHMpoBaHuaA — 5°-10°-30°-90°.

/ ANA nepeHoca CeKTopa

CKaHWPOBaHMUsA MO YAaCOBOM CTPEJIKE, KHOMKY \ ansa

Haxkmute KHOMKy

nepeHoca NpoTUB YaCoBOW CTPENKK.

[na BbIXOAA U3 PEXMMA CKAHUPOBAHUA HAXKMUTe

PABOTA C MPUEMHUKOM JTASEPHOTO U3NYYEHUA
BKAIO! 1e/BbIKNIO 1e np MKa 1a3ePHOr0 U3NYYEeHUA

Haxkmute KHOMKRY O ANA BKAKOYEHNA NPpUEMHUKa.

HaxmuTe 1 yaepxusaite KHOMKY O 3 ceKkyHabl ans
BbIK/IIOYEHWA NMPUEMHMKA.

TOUYHOCTb NPUEMHMKA /1a3ePHOro U3Ny4YeHusa

Mo ymon4yaHuio HaCcTpoeHa BbICOKaA TOYHOCTb.

M«

HamuTe KHOMKY A 415 BbIBopa TOYHOCTH:
RotoSense: Bbicokas (x1mm), rpy6as (+1,5mm)

X-actRoto: Bbicokas (+1 mm/50 m), ctaHgapTHas (2 mm/50 m),
HM3Kasa (£5 Mm/250 m), MUHUManbHan (10 mm/ 350 m).

3ByKOBaA MHAMKALUA B NPUEMHUKE 1a3ePHOro U3NyyeHusa

)
HaxkmuTe Ha KHOMKy ‘ ) ANs BbIbopa rpOMKOCTU.

MNopceeTKka gucnnes B NpUEMHUKE 1a3epHOro U3ly4yeHus

Mo ymonuYaHWio NOACBETKA AWUCNEn BbikAOYEHA. Haxkmute

O ana BK/IIOYEHUA/BbIK/IHOHYEHUA NoACBETKM AUCnaen.

EanHULbI u3mepeHus (X-Act Roto)
MM

Haxmute Ha kHonky  IN ans sbiBopa eanHuubl MsmepeHua:
MM, 4HOVMbI, APO6HbIE ALOVMbI.

YcraHoBKa HonA (X-Act Roto)

0

Haxmute kHonky SET 8 npenenax ananasona npuémnmka,
uTOBbl YCTAaHOBUTL TEKyLUEe MONOXKEeHUe fla3epa B KauyecTse
HYNeBOW TOUKM MO YMONYAHMIO.

Pa6oTa ¢ NnpUeMHUKOM NasepHOro UsnyyeHus
BKAtOUMTE MNPUEMHUK NlasepHoro  usnydenusa. Caenaiite
Heobxogumble  HacTPoMKKW. 3adUKCUMpPYUTE MNPUEMHMK Ha
HWBE/IMPHOI peVike, MeTaNIMYeCcKON NOBEPXHOCTU U T.A4,.
MomecTnTe NPUEMHUK Nepes NasepHbIM Iy4OM.
MepemellaiiTe NpUeMHUK BBEpX / BHW3, Ceaya CTPenKam Ha
KK-aucnnee (cnepeam unam c3agm, B 3aBUCMMOCTHM OT TOTO, rae
yaobHee) 1 cBeTOAMOAHbIM MHAMKATOpam (X-ActRoto).
CTpenka BHU3 Ha AMCM/Iee YKasblBaeT, YTO NPUEMHUK LOMKEH
6bITb NEpemelleH BHU3, CTPe/iKa BBEPX YKasblBAeT, 4TO OH
[0NKeH BbITb NepemelLEeH BBEPX.
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MHankaTop AN, I3 I3 7M. nokasblBaeT TOYHOE PacCToAHME A0
nasepHoit imHum (X-Act Roto). Koraa nasepHbiii nyy nonagaer
B LEHTP ¢OTONMPUEMHMKA U MNOMOXKEHWE Na3epHOro ay4ya
COBMaZaeT C OTMETKaMM YPOBHA, NMPUEMHUK U3aeT 3BYKOBOW
curHan (ecnn 3BYKOBOW CUTHa/M BK/IOYEH), M Ha Aucnnee
NOABNAETCA CUMBO/ OBHAPYKEHHOW Na3epHOW NMHUK.

PABOTA C NYNbTOM AUCTAHUMOHHOIO YNPAB/IEHUA
KHOMKK Ha nynbTe Ay6AMPYIOT KHOMKM Ha NaHenu ynpasneHua
npvbopa M NO3BONAIOT yNpaBnATb NPUBOPOM AWUCTAHLUMOHHO
(@o 300 m ans ROTO HVG 800 DS v go 500 m gna ROTO HVG
800 DS).

YCTaHOBKA Yrna HaKNOHAa C NYIbTOM AUCTAHUMUOHHOrO
ynpasnexus (ROTO HVG 800 DS)

1. HaXmuTe KHOMKY pexuMma YCTaHOBKM Yrna HaKAoHa

Ha nynete.

2. C NnomoLLbio KHOMOK @ @ nepeasuraiTe Kypcop
B/I€BO M BNPaso.

3. C nomoLLblo KHOMOK @ 3ajaiiTe BEIMUMUHY YA HaKNOHa
noocam Xu Y.

3aropuTcA MHAMKATOP PeXuma.

4. TMopTBepAuTe 3afaHHble 3HAYEHUA HaKaTMeM KHOMKU

ANA YCTAHOBKMW yI/1a HAKNOHA.
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&

5. Haxmute 4T06bI COPOCUTL 3a4aHHBIE 3HAYEHMA.

NPOBEPKA TOYHOCTU
Ocb X

1. YcraHosuTe npubop Ha pacctosHum 0.5 M OT OAHOW CTeHbl
M Ha 10 m oT gpyroit Takum o6pasom, ytobbl ocb X 6blna
Hanpas/ieHa Ha CTeHy.

2. BkatounTe npubop. Mocne Toro, Korga ypoBeHb YCTaHOB/EH,
OTMETLTE MOMOXKEHME lyya Ha 06enx cTeHax Toukamm X1 m X2.

3. BblkatouuTte Npubop. MepeHecuTe ero, He MeHsAs NOOXKEHMUA
Kopnyca, K NPOTUBOMONOKHOM CTEHE.

4. Bkntouute npubop. CoBMECTUTE MPOELUPYEMYIO JUHUIO C
paHee caenaHHoM ToYKol X2.

5. OTmeTbTe Ha MPOTUBOMOJIONKHOW CTEHE TOYKY X3.

6. Ecnn pacctoaHve mexay Todkamu X1 un X3 6onbwe 1 mm —
BbIK/OYMTE NPUBOP 1 06PaTUTECL B CEPBUCHBIV LEHTP.

Ocb Y

1. Ana npoBepKM TOYHOCTWU npubBopa no ocu Y ycTaHOBUTE
npubop Takum obpasom, 4To6bl ocb Y 6blia HanpasieHa Ha
CTeHy.

7. Bkntounte npubop. Mocne Toro, Korga ypoBeHb YCTaHOB/EH,
OTMeTbTE NOJIOKEHUE Nyda Ha 06eunx cTeHax Toukamu Y1 u Y2.
8. BblkntounTe npubop. MepeHecuTe ero, He MEHAA NONOKEHUA
Kopnyca, K MpOTUBOMO/NOXKHOM CTEHE.

9. Bkatounte npubop. CoBMECTUTE MPOELUPYEMYIO NNHUIO C
paHee caenaHHoM TouKol Y2.

10. OTMeTbTE Ha NPOTUBOMOJIONKHOM CTEHE TOYKY Y3.

11. Ecam pacctosHve mexay Todkamu Y1 v Y3 6onble 1 mm —
BbIK/NtOUMTE NPUBOP M 06PaTUTECH B CEPBUCHBIV LEEHTP.

YXOA U 3KCNNYATALMA

POTaLMOHHbBIV Na3epHbli HUBEIMP — BbICOKOTOYHbIA Npubop
n TpebyeT HepexkHoro obpauieHus. Mepes Havasom pabort, a
TaKKe Mocje MexaHW4YecKux BO34eNCTBMI (nageHwve, yaapbl)
nposoAuTe NPOBEPKY TOYHOCTU Npubopa.

Co6nioaeHne cnepyloWwmux PeKOMeHAAUMA NpPoaanT CPoK
cnyx6b1 npubopa:

1) XpaHuTe Npubop, 3anacHble YacTu 1 akceccyapbl K HEMY BHe
[l0CAraemMoCTH AeTeil U MOCTOPOHHUX NL,.

2) Nepemeluaiite NpMBOP TONLKO B BbIK/IOYEHHOM COCTOAHUM U
B MOCTaBIAEMOM C HUM Kelice.

3) He xpaHuTe NpMbBop B NblIbHBIX UAK FPA3HBIX NOMELLEHUAX.
Mpubop yCTOMYMB K MblAM U TPA3M, OAHAKO AJUTENbHOE
BO34ENCTBME ITUX I/IEMEHTOB MOXKET MOBPEAUTL BHYTPEHHUE
ABUKYLLUMECA YacTu npubopa.

4) XpaHute npubop B cyxom MmecTe. [pubop nABnserca
BN1Aro3alLMLLEeHHbIM, O4HAKO, 0CAL0K, BNAXKHOCTb U KUAKOCTH,
KOTOpble COAEpaT M1HepabHble BELLECTBAa MOTyT NOBPeAUTb
aNeKTpuyeckme cxembl npubopa. He nbiTaiiTech NpocywnTb
np1Bop € NOMOLLBIO OTHA WU 3N1eKTpOdbeHa.

5) He xpaHuTe npubop B NOMELLEHUAX C TeMnepaTypoii Bbllle
+50°C. BbicOKMe TemnepaTypbl COKPALLAlOT CPOK TOAHOCTU
3NEKTPOHHbIX Npubopos, nospexgatoT 6aTapen nuTaHuA,
AedopMUPYIOT UK NNABAT HEKOTOPbIE AeTanu U3 NAacTUKa.

6) He xpaHute npubop B XONOAHBIX MOMELLEHUAX C
Temnepatypoii Huke -20°C. NMocne XxpaHeHWA B yCIOBUAX HU3KUX
TemnepaTyp 1 nocaeayioLlero nepeHoca B Tensioe nomelleHue,
npubop HarpeBaeTcs, B pesynsTaTe Yero BHyTpU npubopa
MOMKeT KOHEHCMPOoBATLCA B1ara U NOBPeANUTb MUKPOCXEMBI.

7) O6eperaiite npubop OT yAAPOB, MNAZEHWIA, CUbHBIX
BUOPaLMIA. ITO MOXKET NPUBECTU K NOTEPE TOUHOCTY.

8) Nepuoanyeckn nposepaiiTe Npubop Ha TOYHOCTL (CM. pasgen
«MpoBepKa ToYHOCTU»). ECM No pesynbTaTam NPOBEPKMU HA
TOYHOCTb NpubBOpP HyxAaaetcAa B Kannbposke — obpatutech B
CEepPBUCHBIN LEHTP.

9) Yuctky npubopa cnemyer MNPOBOAUTb MAFKOW BAAXKHOW

candetkon. He ucrnonb3yite  arpeccusHble  XMMMKaTBI,
oYMLLAIOLLME PACTBOPUTENM MU MOIOLLME CPEACTBa.

10) AnepTypy nasepa NepuvOAMYECKW NPOTUPANTE MATKOWM
candeTkoi 6e3 Bopca c U30MPONUIOBLIM CMIUPTOM.

11) BblHMMaWTe anemeHTbl NUTaHUA U3 Npubopa, ecin oH He
MCNONb3YeTCA B TeUEHUE ANNTENIbHOTO BPEMEHM.

12) XpaHWTe akKymynaTop B CyXOM MecTe Mpw TemnepaType oT
0°C mo 30°C.

12) He ocrtasnaiiTe B npubope paspaKeHHble 31EeMEHTbI
NUTaHUA.

YTUAU3AUMUA

OTCNYXKMBLIME CBOM CPOK WMHCTPYMEHTbI, MPUHAANEKHOCTU
M ynaKkoBKa AO/MKHbl  BblTb  YTUAW3MPOBAHbI  COMNACHO
AENCTBYIOWMM 3aKOHaM BaLUEi CTpaHbl.

He BbibpacbiBaiiTe akKymynsTopbl/6atapen B KOMMyHa/bHbIN
Mycop, He BpocaiiTe MX B OrOHb WMAM BOAY. AKKYMynaTopbl/
6aTtapeun cnesyet cobupatb M cAaBaTb Ha PeKynepaLuio Uam Ha
3KONIOTUYECKM YNCTYIO YTUANZALMIO.

TonbKo 014 cmpaH-4neHos EC:

He BbIbpacbiBaiiTe MHCTPYMEHTbI B KOMMYHa/bHbI Mycop!
CornacHo Esponeiickoit [Aupektnse 2002/96/EC o crapbix
3N1IEKTPUYECKNX U 3/IEKTPOHHbBIX MHCTPYMEHTaX v npubopax u ee
NPEeTBOPEHWIO B HALMOHaIbHOE NPaBO, OTCNYXKMBLUME CBOW CPOK
N3MepUTe/IbHble MHCTPYMEHTbI JONMKHbI COBMPaTbCA OTAE/IbHO
N 6bITb NepefaHbl Ha 3KOMOTUYECKM YWUCTYIO PeKynepaLluio
0OTXOZ,08B.

HeuncnpasHble MAK Npuwealne B HETOAHOCTb akKKyMynAaTopbl/
6aTapen A0MKHbI BbITb YTUAU3MPOBaHbI COrnacHo [upektuse
2006/66/EC.

MpounssoauTens ocTaBafeT 3a cO60I NPaBO BHOCUTL USMEHEHNA
B KOHCTPYKLMIO, anropuTmbl paboTbl, KomnaekTaumio npubopa
6e3 npeaBapUTENbHOMO YBEAOMNEHUA.

FAPAHTUNHbBIE OBA3ATE/IbCTBA

FapaHTWiiHbIN Nepuog, coctaBaseT 24 mecaua ¢ AaTbl NPOAAXKM.
Cpok cnykbbl npubopa - 36 mecAues.

[apaHTVA MOKPbLIBAET BCe PACXOAbl MO PEMOHTY WUAM 3ameHe
npubopa. apaHTUA He MOKPbIBAET TPAHCMOPTHbIE PACXOAb,
cBA3aHHble C BO3BPAaTOM Npubopa B PEMOHT.

fapaHTWiiHble 06A3aTenbcTBa He  PacnpoCTpaHAeTcs  Ha
noBpexaeHua, CTaBlUME Pe3ynbTaTOM MeXaHWU4YecKoro Waun
WHOTO BO3AEWCTBMA, HapylleHUi MpaBua  3KCnayaTauuu,
CaMOCTOATE/IbHOTO PEMOHTA, @ TaK¥Ke Ha 3NeMEeHTbI MUTaHUA.
lapaHTWiiHble 06A3aTeNbCTBa He PAcNpPOCTPAHAIOTCA Ha Cayvan
notepy TOYHOCTM, BO3HMKIIME B MNpOLECce 3KCMyaTauuu
npubopa He No MnpuuMHe 3aBoAckoro 6paka, a Takke B
cnyyae obpbiBa MOABMMKHbIX Lenei NuUTaHua KomneHcatopa
B pesy/ibTaTe MHTEHCUMBHOM 3KCMAyaTauuu WM HapyLleHWit
NpaBuA aKCNAyaTaLuum.

Pacxogpl No HacTpoiike Npubopa onNNaunBatoOTCA OTAENBHO.
MpounssoauTenb He HECET OTBETCTBEHHOCTb 3a:

- MoTepto NpubbiAM AN Heyao6CTBa, CBA3AHHbIE C AedeKToM
npubopa.

- Pacxoapl no apeHge anbTepHaTMBHOTO 060PYAOBaHWA Ha
nepuog pemoHTa npubopa.

CEPBUC U KOHCYNIbTALLMOHHbBIE YCNYTU
KOHTaKTb! AN1A CBA3M, KOHCY/IbTALMKU MOXKHO NONY4YUTb HA cailTe

www.condtrol.ru



